‘ / ’ S VTS2000 Series Frequency
Inverter User Manual

I
l
l

i

Controlling and protecting your motor




Contents

FOTBUWOIT. ...t st -1-
SAFELY PrECAULIONS ...ttt bbbttt -2-
1 General technical specifications and ProduCt MOTEIS ..........c.cuiiuiiririiiriieiirie s -4 -

IMIOGEI LADIE ... -11-
2 INSEAIIATION BN WITING ..ttt b bbbt bbbt b e -12-
4 Peripheral eqUIPMENt SEIECION. ..o -21-
5 Parameter Monitor @nd FAUIE FECOTT .........c.euiiiiiuiiiiiiriitieei bbbt bbb -23-

6 Parameter summary and instructions.

7 Communication Protocol..

8 Regular inspection and maintenance.



VTS2000 Series frequency inverter

Foreword

Thank you for using our company's inverter. Before using it, you must read this instruction manual carefully. Please use

it after you are familiar with the precautions of this product.

Installation Environment :

1.

Installed indoors and in a well-ventilated place, generally should be installed vertically to ensure the best cooling
effect.

The ambient temperature is required to be in the range of -10~45°C.

The ambient humidity is required to be less than 90%, without water droplets condensing.

Install in a place with vibration less than 0.5G to prevent falling damage. The inverter is not allowed to suffer
sudden impact.

Install in an environment away from magnetic fields and free of flammable and explosive substances.

Make sure to install the inverter on fireproof materials (such as metal) to prevent fire.

Make sure that no foreign objects enter the inverter to prevent circuit shortcuts from burning down the inverter.
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Safety Precautions

1. Before wiring, please confirm whether the input power is in the power off state.

2. It is strictly forbidden to operate with wet hands during wiring operation, and professional electrical engineering
personnel are required.

3. The main circuit terminal and the cable must be firmly connected, otherwise the inverter may be damaged due to
poor contact.

4. For safety reasons, the ground terminal of the inverter must be reliably grounded.

5. It is strictly forbidden to connect the AC 220V or 380V power supply to the terminals other than TA and TC in
the control terminal.

6. It is strictly forbidden to connect the AC power supply to the output U, V, W terminals of the inverter.

7. On the input power supply side of the inverter, be sure to configure a fuseless circuit breaker for circuit protection
or a circuit breaker with leakage protection to prevent the accident caused by the inverter from expanding.

8. Please confirm whether the voltage of the AC main circuit power supply is consistent with the rated voltage of the
inverter.

9. Do not intervene the contactor in the output circuit. If necessary, please consult our company or relevant qualified
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10.
11.

12.

13.

14.

15.

16.

17.

personnel in advance.

When the inverter is powered on, do not open the cover or perform wiring work.

Do not touch the inside of the inverter after power-on, and do not put conductive rods or other objects into the
inverter.

.For inverters that have been stored for more than half a year, a charging experiment should be conducted before
use to restore the characteristics of the filter capacitor of the inverter main circuit. When charging, the voltage
regulator should be used to gradually increase the voltage to the rated value. Within 1~2 hours, otherwise there is
a risk of electric shock or explosion.

Since the output voltage of the inverter is a PWM pulse wave, please do not install capacitors or inrush current
absorbers at its output. If it has been installed, be sure to remove it.

It is strictly forbidden to use contactors and other switching devices on the input side of the inverter to directly
start and stop frequently.

Derating is required for areas with an altitude of more than 1000 meters. -Generally, the derating is about 10%
every 1000 meters.o

If there are abnormal phenomena such as smoke, odor, strange noise, etc. in the inverter, please immediately cut
off the power and carry out maintenance or call the agent for service.

When carrying out inspection and maintenance, the main circuit power should be cut off first.
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18.  The company will not be responsible for any loss of property and personnel caused by unauthorized modification
of the inverter or failure to follow the procedures in this manual.

1 General technical specifications and product models

General technical specifications

Item Description
Rated voltage
380V or 220V : 50HZ/60HZ

frequency

Input
/Allowable voltage )

. Fluctuation range: <+20%; voltage unbalance rate: <3%; frequency: #5%

working range
Rated voltage 0~380V or 0 ~220V

Output Frequency 0~999.9HZ
Overload capacity 150% rated current for 1 minute

Main control Control model \V/F control, advanced VF control, separate VVF control, VF square curve
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performance

control, without PG current vector control

Modulation

Space voltage vector PWM modulation

Speed range

1: 100 (without PG vector control)

Starting torque

150% rated torque at 3.0 Hz (Advanced VF control)

Speed stabilization

accuracy

<+0.2% rated synchronous speed

Speed fluctuation

<+0.5% rated synchronous speed

Torque response

I<50ms without PG vector control

'Torque control

Support torque control without PG vector control mode
Torque control accuracy:+5%

Frequency accuracy

Digital setting: maximum frequency>=0.01%;
lAnalog setting: maximum frequency>+0.2%

Frequency resolution

Digital setting: 0.01Hz;
\Analog setting: maximum frequency>0.05%

Torque boost

I/Automatic torque boost, manual torque boost 0.1%~30.0%

\V/F curve

6 control modes: 1 user setting V//F curve mode, 4 torque reduction

characteristic curve modes (2.0 power, 1.7 power, 1.5 power, 1.3 power)
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and linear curve, square curve, multi-point VVF curve

/Acceleration and

deceleration curve

Linear acceleration and deceleration. Time unit (minutes/second) optional,
up to 999.9 seconds

DC braking

Starting frequency of DC braking at stop: 0.00-50.00HZ

Braking time: 0.0-30.0S; braking current: 0.0%-50.0% rated current

/Automatic Voltage
/Adjustment (AVR)

\When the grid voltage changes, it can automatically keep the output

\voltage constant

/Automatic current
limit

IAutomatically limit the current during operation to prevent frequent

overcurrent fault tripping

Voltage stall

Control the voltage during deceleration to prevent overvoltage protection

from stopping

/Automatic carrier

adjustment

|/Automatically adjust carrier frequency according to load characteristics
and temperature characteristics; multiple carrier modes are optional

Customization

Separate VF control

Easy to implement various power supply designs

Textile swing

frequency

Textile swing frequency control, can realize fixed swing frequency and

variable swing frequency .
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function

Frequency
combination function

The running command channel and frequency reference channel can be
combined arbitrarily

The jog forward rotation frequency can be set and the jog priority is
enabled. The jog frequency range: 0.00Hz~50.00Hz; the jog acceleration

Jo
g and deceleration time can be set from 0.1 to 999.9s, and the jog interval
time can be set from 0.1 t0 999.9s .
Multi-speed X X . . .
. IAchieve multi-speed operation through built-in PLC or control terminal
operation

Built-in process
closed-loop control

Can easily form a closed-loop control system.

\Water supply burst
detection

Burst detection delay time, high pressure detection threshold, low pressure
detection threshold

Operation function

Run command
channel

Operation panel. Bolt terminal, serial communication port, can be switched

in various ways

Frequency given
channel

2 kinds of digital setting, analog voltage setting, analog current setting,
pulse setting, terminal setting, multi-speed setting, etc.

Auxiliary frequency

IAchieve flexible auxiliary frequency fine-tuning and frequency synthesis
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setting

Pulse output terminal

0~50kHz pulse square wave signal output, can realize the output of
physical quantities such as set frequency and output frequency

/Analog output
terminal

2 analog signal outputs. The output range is flexibly set between 0~20mA
or 0~10V, which can realize the output of physical quantities such as set
frequency and output frequency

operating
panel

LED display

Can display 26 parameters such as set frequency, output frequency, output
\voltage, output current, etc.

Key function
selection

Define the action range of some keys to prevent misoperation

Protective function

Phase loss protection (optional), over-current protection, over-voltage
protection, under-voltage protection, over-temperature protection.
Overload protection, load loss protection, etc.

Environment

Location

Indoor. Free from direct sunlight, dust, corrosive gas, flammable gas, oil
mist, water vapor, dripping or salt etc.

Altitude

Use derating above 1000 meters, derate 10% for every 1000 meters raised
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/Ambient temperature [-10C~+40C (If ambient temperature is 40C-50C, please use derating)

Humidity 5%~95%RH, no condensation

Vibration Less than 5.9m/s( 0.69)

Storage temperature  [-40C~+70C

Protection level 1P20

Structure
Cooling method IAir-cooled, with fan control
Efficiency 7.5KW and below > 93%

Product Design Executive Standard

» EN 61800-3: 2017 Adjustable speed electric drive system. Part 3: Electromagnetic compatibility (EMC) requirements
and specific test methods

» EN61800-2: 2015 speed adjustable electric drive system. Part 2: General requirements. Rating specifications for low
voltage adjustable frequency AC drive systems

* EN 61800-5-1:2007/Al:2017 Adjustable speed electric drive system-Part 5-1: Safety requirements-electricity, heat and
energy
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4. Model specification

VTS2000-7R5 G- 4

VTS Inverter Type < ~
No. Voltage

S2 Single-phase 220V

2 Three-phase 220V

No. |Adaptation
OR7 | 0.75kW | <« 4 Three-phase 380V
7R5 7.5kW
011 11kw No. Inverter Type
L G General type
Fan pump type

-10 -



VTS2000 Series frequency inverter

Model table

Input voltage Model Capacity Input Current Adapted motor

220V 1-phase \VTS2000-0R7G-S2  [1.40 4.0 0.75
\VTS2000-1R5G-S2  [2.60 7.0 1.50
'VTS2000-2R2G-S2 3.80 10.0 2.20
'\VTS2000-004G-S2  [8.80 16.0 4.0
\VTS2000-5R5G-S2  |11.0 22.0 5.5

380V 3-phase '\VTS2000-0R7G-4 1.50 2.30 0.75
'VTS2000-1R5G-4 3.70 3.70 1.5
\VTS2000-2R2G-4 4.70 5.0 2.2
'VTS2000-004G-4 5.90 10.5 4.0
'\VTS2000-5R5G-4 8.90 14.6 5.5
VTS2000-7R5G-4 11.0 20.0 7.5
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2 Installation and wiring

1. Dimensions
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Dimension (mm) net weight
Model
w H D w1 H1 D1 @d (kg)
VTS2000-0R7G-S2 100 151 141.5 89 140 129.5 5 1.1
VTS2000-1R56-S2 100 151 141.5 89 140 129.5 5 1.1
VTS2000-2R26-S2 100 151 141.5 89 140 129.5 5 1.1
VTS2000-0046-S2 120 215 165 108 202 155 5 2
VIS2000-0R7G-4 100 151 141.5 89 140 129.5 5 1.1
VIS2000-1R5G-4 100 151 141.5 89 140 129.5 5 1.1
VIS2000-2R2G-4 100 151 141.5 89 140 129.5 5 1.1
VIS2000-004G-4 120 215 165 108 202 155 5 2
VIS2000-5R5G—4 120 215 165 108 202 155 5 2
VIS2000-7R5G-4 120 215 165 108 202 155 5 2
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2. Basic wiring diagram

Brake resistor

B
1PH 220V Li(s)
AGinput — 12T}

IR Y
3PHIBOV__ s
AC input
- T
H
£ u
2 2
H I3
£ n s W0
£ %
= GND
H ]
B R
Analog » " A‘:l—\_—
input an /20
]
@

AV1-=DC ~ 10V
107
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3. Jumper Correspondence:

32 [ <l»[vo[cQ]
J8 [=__=__<}»[CFFf[ON]

J2
\Y% VO position AO output voltage signal
| CO position AO output current signal
J8

. Indicates that the matched resistance on 485 communication is not
OFF position

connected

ON position Indicates that the matched resistance on 485 communication is connected
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4.Control circuit terminal description:

Terminal function description of control circuit

Terminal X L L
Item Function Description Specification
label
X1
) ) X (X1, X2, X3, X4, X5) ~ GND is valid
Multi-function X2 ] o .
o when they are short connected, its function is INPUT,0 ~ 10V level signal,
digital input X3 .
. set by parameters P2.13 ~ P2.17. (Common: low level valid, 5SmA.
terminal X4
GND
X5
Multi-function programmable open collector
Digital signal vi output, It can be programmed as a switching OUTPUT, the maximum load
output terminal output terminal with multiple functions. current cannot bigger than 50mA.
(Common: GND)
Analog inputand | ACI ACI only receives current input, AVI only INPUT, input voltage range: 0 ~
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output terminals

receives voltage input. The setting of the
measuring range refers to the description of

10V (input impedance: 100K<2),
input current range: 0 ~ 20mA

AVI
function codes P2.00 ~ P2.09. (Reference (input impedance: 500Q).
ground: GND)
AO provides analog voltage / current output,
which can represent 6 kinds of physical
OUTPUT, 0 ~ 10V DC voltage.
values. The output voltage and current are
X . The output voltage of the AO
selected by the jumper J2 (AO jumper o
. . terminal is the PWM waveform
AO terminal). The default is voltage output. If
from the CPU. The output voltage
want current output, only need to shorted . . K
. is proportional to the width of the
connect the middle and the other end. For
. . PWM waveform.
details please refer to function code F2.10.
(Reference ground: GND)
Relay output TA .
Y outp The output of programmable relay terminals TA-TB: normally closed; TA-TC:
terminal B
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TA and TC can reach 14 kinds. For details,

please refer to the introduction of F2.20

normally open. Contact capacity:

250VAC /2A (COSD = 1);

T output terminal function. 250VAC / 1A (COS® = 0.4),
30VDC /1A.
10V 10V is the common power supply of the The maximum output current is
analog input terminal circuit 20mA.
Power supply 12V 12V is the common power supply for digital The maximum output current is
port signal input terminals 100mA.
GND Analog signal and 10V, digital signal and Analog signals and digital signals
12V power supply GND. common grounded.
485+ RS485 signal + port Standard RS485 communication
Communication interface, not isolated from GND,
port 485- RS485 signal-port please use twisted pair or shielded

wire.

-18 -




VTS2000 Series frequency inverter

3 Operation panel introduction

i Data display

AHAA

( 1] Unit indicator
H AV FWD REV ALM light
shitt key —— (B ) () (FUNC)—— Jos/shortcut
Programming/ . (PROG ) | A ) (ENTER) —H— Enter Key
Exit key 5/ J
Up/down Key — nid N
/ B, i
Running Key — 1 ( RUN | | v ) ls,%g__lf’; -+ Stop/Reset Key
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Panel indicator description

Symbol|Name Function

FWD |Forward indicator [The inverter is running forward ,

REV  |Reverse indicator [The inverter is running reverseo

IALM  |Warning indicator |Lights up when the inverter failure

\Y Voltage indicator [When the light is on, it means that the LED display content is voltage data

A Current indicator  {When the light is on, it means that the LED display content is current data

HZ Frequency indicator{When the light is on, it means that the LED display content is frequency data
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4 Peripheral equipment selection

For inverters of different power levels, the recommended values of air switch MCCB, contactor capacity and copper

core insulated conductor cross-sectional area are shown in the table below

Recommended table of inverter input and output wiring specifications

Incoming protection Power cable

Model Air switch MCCB Power lien Motor line  |Signal line(mm)
Contactor (A)

(A) (mm2) (mm2)
VTS2000-0R7G-S2 16 10 1.5 1.5 >0.5
VTS2000-1R5G-S2 20 16 2.5 1.5 >0.5
VTS2000-2R2G-S2 32 20 4.0 2.5 >0.5
VTS2000-0R7G-4 10 10 1.0 1.0 >0.5
VTS2000-1R5G-4 16 10 1.0 1.0 >0.5
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VTS2000-2R2G-4 16 10 1.5 1.5 >0.5
'\VTS2000-004G/5R5P-4(25 16 2.5 2.5 >0.5
\VTS2000-5R5G/7.7P -4(32 25 4.0 4.0 >0.5
VTS2000-7R5G/11P-4 (40 32 4.0 4.0 >0.5
\VTS2000-011G/15P-4 (63 140 6.0 6.0 >0.5
'\VTS2000-015G/018P-4 (63 140 6.0 6.0 >0.5
VTS2000-018G/22P-4 (100 63 10 10 >0.5
'VTS2000-022G/30P-4 (100 63 16 16 >0.5
VTS2000-030G/37P-4 (125 100 25 25 >0.5
VTS2000-037G/45P-4 (160 100 25 25 >0.5
VTS2000-045G/55P-4 200 125 35 35 >0.5
\VTS2000-055G/75P-4 200 125 50 50 >0.5
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5 Parameter monitor and fault record

Group d-Monitoring parameter group

. i Default IAmend
Code| Item Description Setting Range
\Value ment
Output frequency
d-00 0.00~999.9Hz 0.1HZ 0.0Hz .
(Hz)
Setting frequency
d-01 0.00~999.9Hz 0.1HZ 0.0Hz .
(Hz)
d-02 [Output voltage (V) [0~999V v ov *
d-03 [Bus voltage (V)  [0~999V \Y% ov *
d-04 |Output current (A) [0.0~999.9A 0.1A OA .
Motor speed Model
d-05 0~6Krpm 1Krpm . .
(Krpm) setting
d-06 |Analog input AVI [0.00~10V 0.01vV 0.00v .
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M)
lAnalog input ACI
d-07 0.00~20.00mA 0.01mA 0.00mA
(MA)
l/Analog output AO
d-08 0.00~10.00V/0.00-20.00mA 0.01Vv/0.01mA | 0.00V/mA
(V/ mA)
d-09 [Reserved - - 0
Pulse input
d-10 0.00~99.99KHz 0.01KHz 0.00KHz
frequency (KHz)
P1D pressure 0.00V/
d-11 0.00~10.00V/0.00~99.99(MPa/Kg) 0.01V/(MPa/Kg)
feedback value (MPa/Kg)
d-12 |Current count value [0~9999s 1s 0s
Current timing
d-13 0~9999s 1s 0s
\value (s)
Input terminal
d-14 0 ~1FH 1H OH
status (X1-X5)
Output status (Y /
d-15 0~1H 1H OH

R)
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Module

d-16 o 0.0~132.3°C 0.1°C 0.0
temperature (°C)
Software upgrade

d-17 2010~2026 1 2017
date (year)
Software upgrade

d-18 0~1231 1 0914
date (month, day)

d-19 [Second fault code (1~19 1 0

d-20 |Last fault code 1~19 1 0
Output frequency at

d-21 0.00~999.9Hz 0.1HZ 0.0Hz
last fault (Hz)
Output current at

d-22 0.0~999.9A 0.1A 0.0A
the last fault (A)
Bus voltage at the

d-23 0~999V v ov
latest fault (V)
Module

d-24 |temperature at last (0.0~132.3°C 0.1°C 0.0
fault (°C)
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d-25

Inverter running
cumulative time (h)

0~9999h

1h

1h

Inverter status

0 ~ FFFFH
0: Run / Stop
1: Reverse / Forward
2: Jog

3: DC braking
4: Reserved
5: Overvoltage limit

6: Constant speed frequency down

7: Over-current limit

8 ~ 9: 00-zero speed / 01-acceleration /
10-deceleration / 11-constant speed

10: Overload pre-alarm

11: Reserved

12 ~ 13:Running command channel: 00-panel /
01-terminal / 10-reserved

1H

OH
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14~15:Bus voltage status: 00-normal / 01-low voltage

protection / 10-overpressure protection

Group E-Fault code

Code

Description

fault cause

Solution

EOC1

Over-current
during
acceleration

'The acceleration time is too short

Increase acceleration time

Inverter power is too small

IAdopt large power inverter

Improper setting of V' / F curve or torque

boost

IAdjust V / F curve or torque boost

E0C2

Over-current
during
deceleration

Deceleration time is too short

Increase deceleration time

Inverter power is too small

|Adopt large power inverter

EOC3

Over-current

during constant

Low grid voltage

Check input power

/Abrupt or abnormal load

Check load or reduce sudden load
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speed

Inverter power is too small

Adopt large power inverter

Overvoltage

\/Abnormal input voltage

Check input power

EHU1 (during
acceleration Restart the rotating motor Set to start after DC braking
Overvoltage Deceleration time is too short Increase deceleration time
EHU2 (during . .
i l/Abnormal input voltage Check input power
deceleration
Overvoltage
EHU3 (during constant  |Abnormal input voltage Check input power
speed
Over-voltage
EHU4 . l/Abnormal input voltage Check input power
during shutdown
LU0 Under-voltage  (Input voltage is abnormal or the relay is  |Check the power supply voltage or ask service
during operation |disconnect from the manufacturer
ESC1 [Power module  |Inverter output short circuit or grounded  |Check motor wiring
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E-OH

overheating

Damaged fan

failure Iverter instantaneous overcurrent Refer to overcurrent solution
Control board abnormal or serious
IAsk service from the manufacturer
interference
Power device damage IAsk service from the manufacturer
'The ambient temperature is too high Decrease ambient temperature
Radiator

Replace the fan

Clogged air duct

Dredge air duct

Improper setting of V / F curve or torque
boost

IAdjust V / F curve and torque boost

'The grid voltage is too low

Check grid voltage

EOL1 |Inverter overload
'The acceleration time is too short Increase acceleration time
'The motor is overloaded (Choose big power inverter
EOL2 |Motor overload |Improper setting of V / F curve or torque  |Adjust VV / F curve and torque boost
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boost

'The grid voltage is too low

Check grid voltage

'The motor is locked or the load is too

large

Check the load

'The motor overload protection factor is set

incorrectly

Correctly set the motor overload protection factor

External

Fault input terminal of the external device

Disconnect the fault input terminal of the external

communication

computer

E-EF . _ device and clear the fault (Attention to check the
equipment fault |is closed
reason)
PID feedback circuit is loose Check the feedback connection
EPID PID feedback Feedback value is less than broken wire
disconnected IAdjust the detection input threshold
detection value
RS485 Does not match the baud rate of the host .
E485 |Adjust the baud rate
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fault Check whether the communication connection is

. shielded and whether the wiring is reasonable. If
RS485 channel interference . . .
necessary, consider connecting parallel filter

capacitors
Communication timeout Retry
Current detection |Current sampling circuit fault
ECCF |Ask service from the manufacturer

fault /Auxiliary power fault

EEPROM read
EEEP X EEPROM fault |Ask service from the manufacturer
and write fault

Feedback pressure is less than low pressure i .
. Check the feedback connection or adjust the
EPAO (Burst fault detection threshold or greater than or equal o
. K detection high and low pressure threshold
to high pressure detection threshold

Dual CPU
EPOF [communication |CPU communication fault Ask service from the manufacturer
fault

-31-



VTS2000 Series frequency inverter

6 Parameter summary and instructions

Parameter Description

o —Parameters that can be modified in any state
x—Parameters that cannot be modified in running state
+—Actual detection parameters, which cannot be modified

<& —Manufacturer parameters, which are limited to manufacturer modification, and users are prohibited

Group F0-basic operating parameters

- . Default Amend
Code Item Description Setting range
Value ment
0.10~ Model
F0.00 Power Display current power .
99.99KW setting
Main
controller
F0.01 Display the current software version number 1.00~99.99 1.00 .
software
version
F0.02 Running 0 : Panel command channel 0~2 0 o
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command 1: Terminal command channel
channel 2 Communication command channel
selection

0 : Panel potentiometer
1 : Digital setting 1, panel A, ¥ key adjustment
2 : Digital setting 2, terminal UP / DOWN

adjustment
Frequency 3 : AVl analog setting (0 ~ 10V)
F0.03 setting 4 : Combination setting 0~7 0 o
selection 5: ACl setting (0 ~ 20mA)

6 : Communication setting
7 : Pulse setting
Note: When combination setting chosen, the

combination setting is selected in F1.15.

Maximum The maximum output frequency is the highest MAX { 50.0,
F0.04 | output frequency that the inverter is allowed to output, and [Fo.05] } ~ 50.0Hz x
frequency it is the benchmark for acceleration and deceleration 999.9Hz
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settings.
MAX{0.1 ,
Upper limit The operating frequency cannot exceed this
F0.05 [Fo.06] }~ 50.0Hz
frequency frequency
[F0.04]
Lower limit The operating frequency cannot be lower than this 0.0 ~ Upper
F0.06 0.0Hz
frequency frequency limit frequency
Processing
when Lower 0 : Zero speed operation
F0.07 limit 1 : Run at the lower limit frequency 0~2 0
frequency 2 : Stop
reaching
Digital setting . . .
. The value is the initial value of frequency digital 0.0 ~ Upper
F0.08 | of operating . . 10.0Hz
setting limit frequency
frequency
Digital LED ones: power-off storage
F0.09 frequency 0 : save 0000 ~2111 0000
control 1 : Do not save
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LED tens: Keep down

0 : Keep

1 : Do not keep

LED hundreds : UP/ DOWN negative frequency
adjustment

0O:useless

L:useful

LED thousands: PID, PLC frequency superposition

selection
0 : useless
1: F0.03+PID
2 : F0.03+PLC
F0.10 acceleration The time required for the inverter to accelerate from 0.1~999.9S
’ time 0 to the maximum output frequency 0.4~ 4.0KW
Model
758 ] o
deceleration The time required for the inverter to decelerate from setting
F0.11 5.5~ 7.5KW
time the maximum output frequency to 0

15.0S8
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0 : Forward
Direction
F0.12 1 : Reverse 0~2 0
setting
2 : No reversal
0 : Linear curve
V /F curve
F0.13 1 : Square curve 0~2 0
setting
2 : Multi-point VF curve
Manual torque boost, this setting is a percentage Model
ode
F0.14 | Torque boost relative to the motor rated voltage; if F0.14 = 0.0, it 0.0~30.0% .
setting
is vector control.
Torque boost
This setting is the lifting cut-off frequency point
F0.15 cutoff 0.0 ~50.0Hz 15.0Hz
during manual torque boost
frequency
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Output Voltage

Vb

increase
-

f cut-off f Output Frequency

For occasions requiring silent operation, the carrier

frequency can be appropriately increased to meet the

2.0~16.0KHz
. requirements, but it will increase the heat generation
Carrier 0.4 ~3.0KW
of the inverter. Model
F0.16 | frequency 4.0KHz x
. When the inverter leaves the factory, the setting
setting 4.0 ~7.5KW
manufacturer has set a reasonable carrier frequency.
3.0KHz
Under normal circumstances, the user does not need
to modify this parameter.
F0.17 | VIFfrequency [ When P0.13=2 (multi-point V//F curve), users can 0.1~ 12.5Hz x
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value F1

VIF voltage
F0.18

value V1

V/F frequenc:
F0.19 a Y

value F2

V/F voltage
F0.20

value V2

VIF frequency
F0.21

value F3
F0.22 | VIF voltage

use F0.17~F0.22 V/F curve. The V/F curve is
usually set according to the load characteristics of
the motor.

Note: V1<V2<V3, F1<F2<F3, the low frequency
voltage setting is too high may cause the motor to
overheat or even burn, the inverter may be over

current stall or over current protection.

Frequency

value F2

0.0 ~ Voltage

valueV2

25.0%

Frequency
value F1 ~
frequency

value F3

25.0Hz

Voltage value
V1 ~ voltage

value V3

50.0%

Frequency
value F2 ~
motor rated
frequency
[F4.03]

37.5Hz

Voltage value

75.0%
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value V3 Voltage V2 ~
100.0% * Vout
ot b (motor rated
V3 — voltage
[F4.00])
v2 ,,,,,,,,,,,,,,,,,,
|
Fl R B
Set any non-zero number, you need to wait 3
F0.23 | user password . 0~9999 0 o
minutes or power down to take effect.

Group F1-auxiliary operating parameters

Item Description Setting range Default Amend
Code
value ment
F1.00 Starting LED ones: starting mode 0000 ~ 0011 00 x
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method 0 : starting from the starting frequency
1 : DC braking first and then starting from the
starting frequency LED tens : Power failure or
abnormal restart method
0 : useless
1 : starting from the starting frequency
LED hundreds: reserved
LED thousands: reserved

Direct . . .
Direct starting frequency: refers to the initial

F1.01 Starting . 0.0 ~50.0Hz 1.0Hz

frequency when the inverter starts.

frequency
Starting DC braking current and time: When the
inverter starts, perform DC braking according to the

DC braking 0.0~50.0%
set DC braking current before starting, and then start

F1.02 current at >Motor rated 0.0%

the acceleration operation after the set DC braking

starting current

time before starting. If the DC braking time is set to

0, the DC braking is invalid. The greater the DC
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braking current, the greater the braking force.

The DC braking current before starting refers to the
percentage of the rated current of the inverter.

Output frequency

DC braking
F1.03 | timeat Tine 0.0~30.0s 0.0s o
starting Output current
(effective value)
)
DC braking amount
Operate command | ¢ Drekins time iz
0 : Slow down
F1.04 Stop mode 0~1 0 x

1 : Free stop
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Starting
frequency of 0.0 ~ Upper limit
F1.05 0.0Hz
DC braking at frequency
stop
Voltage of st pat f”“"“"“ Y 0.0~50.0%
F1.06 DC braking at >Motor rated 0.0%
stop of beeiog ot sten voltage
DC braking -
F1.07 0.0~30.0s 0.0s
time at stop
Output current
(effective valle)
DC braking [Braking waiting time
F1.08 waiting time 1 PC braking amount 0.00 ~ 99.99s 0.00s
| _Stopping brake
at stop Goerste: commad ol
forward Jog
F1.09 frequency Jog forward and reverse frequency setting 0.0 ~50.0Hz 10.0Hz
setting
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Reverse jog
F1.10 frequency
setting
Jog
0.1~999.9S
F1.11 acceleration
. 0.4 ~4.0KW
time Model
Jog acceleration and deceleration time setting 10.08 . o
Jog setting
5.5~75KW
F1.12 deceleration
15.08
time
Jum) By setting the jump frequency and range, the 0.0 ~ Upper limit
F113 p y g the jump frequency g pp 0.0Hz o
frequency inverter can avoid the mechanical resonance point of frequency
F1.14 Jump range the load. 0.0 ~10.0Hz 0.0Hz o
0 : Potentiometer + digital frequency
Combination
1 : Potentiometer + digital frequency
frequency X
F1.15 2 : Potentiometer + AVI 0~7 0 x
setting
3 : Digital frequency 1 + AVI
method
4 : Digital frequency 2 + AVI
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5 : Digital frequency 1+ multi-speed
6 : Digital frequency 2+ multi-speed

7 : Potentiometer + multi-speed

F1.16

Programmabl
e operation
control
(simple PLC

operation)

LED ones: PLC enable control

0 : useless

1 : useful

LED tens: Operating mode selection

0 : Single cycle

1 : Continuous cycle

2 : Keep the final value after a single cycle

LED hundreds: Starting method

0 : Restart from the first stage

1 : Start from the stage of shutdown (fault) moment
2 : Start from the stage , frequency at the moment of
shutdown (fault)

LED thousands: Power-down storage options

0 : storage

0000 ~ 1221

0000
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1 : do not storage
. F1.17-P1.35 to determine the operating frequency, -Upper 5.0Hz o
Multi-speed
F1.17 time and direction of each section. frequency to
frequency 1
The multi-step speed frequency can be set upper frequency
continuously from -upper limit frequency (-fmax) to --Upper 10.0Hz o
Multi-speed o
F1.18 upper limit frequency (fmx). frequency to
frequency 2 . i .
Note: The sign of the multi-step speed determines upper frequency
the running direction of the simple PLC. Negative -Upper 15.0Hz o
Multi-speed . . . .
F1.19 values indicate reverse operation. This machine can frequency to
frequency 3 .
set 7-step speed frequency, corresponding to upper frequency
multi-step speed frequency 0 (f0) to multi-step speed -Upper 20.0Hz °
Multi-speed
F1.20 6 (f6) frequency to
frequency 4 . . .
Speed Multi-sp Multi-sp Multi-sp upper frequency
segment eed S1 eed S2 eed S3 -Upper 25.0Hz °
Multi-speed
F1.21 0 1 0 0 frequency to
frequency 5
1 0 1 0 upper frequency
F1.22 | Multi-speed 2 1 1 0 -Upper 37.5Hz o
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frequency 6 3 0 0 1 frequency to
4 1 0 1 upper frequency
Multi-speed 5 0 ! ! “Upper %0.0Hz
F1.23 6 1 1 1 frequency to
frequency 7
upper frequency
Speed Set the running time of segment speed 1 (unit is
F1.24 segment 1 selected by [F1.35], default is second) 0.0 ~999.9s 10.0s
running time
Speed Set the running time of segment speed 2 (the unit is
F1.25 segment 2 selected by [F1.35], the default is second) 0.0 ~999.9s 10.0s
running time
Speed Set the running time of segment speed 3 (the unit is
F1.26 segment 3 selected by [F1.35], the default is second) 0.0 ~999.9s 10.0s
running time
Speed Set the running time of segment speed 4 (unit is
F1.27 segment 4 selected by [F1.35], default is second) 0.0 ~999.9s 10.0s
running time
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Speed Set the running time of segment speed 5 (the unit is
F1.28 segment 5 selected by [F1.35], the default is second) 0.0 ~999.9s 10.0s o
running time
Speed Set the running time of segment speed 6 (unit is
F1.29 segment 6 selected by [F1.35], default is second) 0.0 ~999.9s 10.0s o
running time
Speed Set the running time of segment speed 7 (the unit is
F1.30 segment 7 selected by [F1.35], the default is second) 0.0 ~999.9s 10.0s o
running time
LED ones: Speed segment 1 acceleration and
segment deceleration time
acceleration 0~1
and LED tens: Speed segment 2 acceleration and
F1.31 0000 ~ 1111 0000 o
deceleration deceleration time
time selection 0~1
1 LED Hundreds : Speed segment 3 acceleration and
deceleration time
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0~1

LED Thousands: Speed segment 4 acceleration and
deceleration time

0~1

segment

acceleration

LED ones: Speed segment 5 acceleration and
deceleration time
0~1

LED tens: Speed segment 6 acceleration and

and deceleration time
F1.32 000~ 111 000
deceleration 0~1
time selection LED Hundreds : Speed segment 7 acceleration and
1 deceleration time
0~1
LED Thousands: reserved
Acceleration 0.1~999.9s
F1.33 .
time 2 Set acceleration and deceleration time 2 0.4 ~4.0KW 10.0s
F1.34 deceleration 10.0s
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time 2 5.5 ~7.5KW
15.0s
LED ones: process PID time unit
LED Tens: simple PLC time unit
LED Hundreds :general acceleration and
Time unit deceleration time unit
F1.35 000~ 211 000 <
selection LED Thousands: reserved
0: unit is 1 second
1: unit is 1 minute
1: unit is 0.1 second
Group F2-Analog and digital input and output parameters
Item Description Setting range Default Amend
Code
value ment
AVI input
F2.00 Set AVI upper and lower voltage limits 0.00~ [F2.01] 0.00V o
lower limit
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voltage

F2.01

AVI input
upper limit

voltage

[F2.01] ~
10.00V

10.00v

F2.02

AVI lower
limit
corresponding

setting

F2.03

AVI upper
limit
corresponding

setting

Set the corresponding setting of AVI upper and
lower limits, this setting corresponds to the

percentage of upper limit frequency [F0.05].

-100.0% ~
100.0%

0.0%

100.0%

F2.04

ACI input
lower limit

current

F2.05

ACI input

upper limit

Set ACI input upper and lower current limit

0.00~ [F2.05]

0.00mA

[F2.04] ~
20.00mA

20.00mA
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current
ACI lower
limit
F2.06 0.0%
corresponding
) Set the corresponding setting of the upper and lower
setting -100.0% ~
limits of ACI, which corresponds to the percentage
ACI upper o 100.0%
limi of upper limit frequency [F0.05].
imit
F2.07 100.0%
corresponding
setting
Analog input This parameter is used to filter the input signal of
F2.08 signal filtering | AVI, ACI and panel potentiometer to eliminate the 0.1~5.0s 0.1s
time constant influence of interference,
Analog input When the analog input signal frequently fluctuates
anti-shake around the given value, you can set F2.09 to
F2.09 o . . 0.00~0.10V 0.00v
deviation limit | suppress the frequency fluctuation caused by this
fluctuation.
F2.10 AO analog 0: output frequency 0~5 0
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output 1: output current
terminal 2: Motor speed
function 3: output voltage
selection 4: AVI
5: ACI
AO output 0.00v
F2.11
lower limit 0.00 ~ 10.00V/
Set the upper and lower limits of AFM output
AO output 0.00 ~20.00mA 10.00V
F2.12
upper limit
Input terminal [ 0: The control terminal is in idle
F2.13 X 0~27 3
X1 function 1: Forward jog control
Input terminal 2: Reverse jog control
F2.14 . 0~27 4
X2 function 3: Forward control (FWD)
Input terminal 4: Reverse control (REV)
F2.15 . ] 0~27 0
X3 function 5: Three-wire operation control
Input terminal 6: Free stop control
F2.16 - 0~27 0

X4 function

External stop signal input (STOP)
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8: External reset signal input (RST)

9: Normally open input for external fault
10: Frequency increasing command (UP)
1
1

=

Frequency decreasing command (DOWN)

@

Multi-speed selection S1
14: Multi-speed selection S2
1

a

Multi-step speed selection S3

16: Run command channel is forced to be terminal
Input terminal
F2.17 17: Run command channel is forced to be 0~27 22 x
X6 function
communication

18: Stop DC braking command
1

©

Frequency switch to AVI

20: Frequency switch to digital frequency 1
2
2
2

=

Frequency switch to digital frequency 2

N

: Pulse frequency input (only valid for X5)

@

Counter clear signal

24: Counter trigger signal 25: Timer clear signal
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26: Timer trigger signal

27: Acceleration and deceleration time selection

0: Two-wire control mode 1

FWD / REV
1: Two-wire control mode 2
F2.18 | terminal 0~3
2: Three-wire control mode 1
control mode
3: Three-wire control mode 2
Terminal 0: terminal running command is invalid when power
function on
F2.19 | detection 1: terminal running command is valid when power 0~1
selection at on
power-on
Relay 0: Inidle
TA/TB/TC 1: The inverter is ready for operation
F2.20 0~14
Output 2: Inverter is running
settings 3: The inverter is running at zero speed
Y1 open 4: External fault shutdown
F2.21 . 0~14
collector 5: Inverter failure
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output 6: Frequency / speed arrival signal (FAR)
7: Frequency / speed level detection signal (FDT)
8: The output frequency reaches the upper limit
9: The output frequency reaches the lower limit
10: inverter overload pre-alarm
11: Timer overflow signal
12: Counter detection signal
13: Counter reset signal
14: Auxiliary motor
Relay TA/TC
F2.22 .
closing delay The delay from the change of relay state to the
0.0 ~ 255.0s 0.0s x
Relay TA/TC change of output
F2.23
closing delay
Frequency
The output frequency is within the positive and
reach FAR
F2.24 negative detection width of the set frequency, and 0.0Hz ~ 15.0Hz 5.0Hz o
detection
the terminal outputs a valid signal (low level).
amplitude
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FDT level
F2.25

setting

FDT
F2.26

hysteresis

When the output frequency exceeds the frequency
corresponding to the PDT level, the multi-function
digital output terminal outputs the "frequency level
detection FDT" signal [F2. 20~F2.21] until the
output frequency drops below ) The signal is invalid
only at the corresponding frequency. The specific
waveform is shown below:

PDT level

Seatie vl PDT Hysteresis

r—
==

Time

Time

0.0Hz ~ Upper

10.0Hz
limit frequency
0.0 ~30.0Hz 1.0Hz
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The function code is the frequency modification rate

UP / DOWN
when setting the frequency by the UP / DOWN
terminal
F2.27 terminal, that is, the UP / DOWN terminal and the 0.1Hz~99.9Hz/s | 1.0Hz/s o
modification
COM terminal are shorted for one second, and the
rate

amount of frequency change

Input terminal

pulse trigger 0: indicates the level trigger mode

F2.28 0~1FH 0 o
mode setting 1: indicates pulse trigger mode
(X1~X5)

0: Positive logic, that is, When Xi terminal

Input terminal connected to the public terminal, it is valid, and the
effective logic disconnection is invalid

F2.29 0~1FH 0 o
setting 1: Inverse logic, that is, When Xi terminal connected

(X1 ~ X5) and public terminal, it is invalid, and the

disconnection is valid
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X1 filter

F2.30 B 0~9999 5 o
coefficient

Used to set the sensitivity of the input terminal. If

F2.31 X2 filter the digital input terminal is susceptible to 0~9999 5 °
coefficient interference and causes malfunction, the parameter

F2.32 X3 filter can be increased to increase the anti-interference 0~9999 5 °
coefficient ability, but if the setting is too large, the sensitivity

F233 X4 filter of the input terminal will be reduced. 0~9999 5 o
coefficient 1: represents 2MS scanning time unit
X5 filter

F2.34 0~9999 5 o
coefficient

Group F3-PID parameters
Item Description Setting range Default Amend

Code

value ment

PID function LED ones: PID adjustment characteristic

F3.00 - o 0000 ~ 2122 1010 x
setting 0: invalid
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1: positive effect

When the feedback signal is greater than the given
amount of PID, the output frequency of the inverter
is required to decrease (that is, to reduce the
feedback signal).

2: Negative effect

When the feedback signal is greater than the given
amount of PID, the output frequency of the inverter
is required to increase (ie, reduce the feedback
signal).

LED hundreds: PID given input channel

0: keyboard potentiometer

The PID amount is given by the potentiometer on
the operation panel.

1: Digital setting

The PID amount is given by digital input and set by
function code F3.01.
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2: Pressure setting (MPa, Kg)

Set pressure by setting F3.01 and F3.18.

LED Hundreds: PID feedback input channel

0: AVI

1: ACI

LED thousands : PID sleep selection

0: invalid

1: Normal sleep

This method needs to set specific parameters of
F3.10 ~ F3.13.

2: Disturb sleep

It is the same as the parameter setting when the sleep
mode is selected as 0. If the PID feedback value is
within the range set by F3.14, it will enter to the
disturbance sleep after maintaining the sleep delay

time. If the feedback value is less than the wake-up

threshold (PID polarity is positive), it will wake up
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immediately.

Use the operation keyboard to set the given value of
PID control. This function is valid only when the
Digital setting digital setting of the PID given channel selects
F3.01 0.0 ~ 100.0% 0.0% o
of Given value | digital setting (F3.00 tens place is 1 or 2). If the tens
place of F3.00 is 2, it is given by pressure. This

parameter is consistent with the unit of F3.18.

When the level of the feedback channel and the set

Feedback
F3.02 . channel are inconsistent, this function can be used to 0.01~10.00 1.00 o
channel gain
adjust the gain of the feedback channel signal.
Proportional The speed of PID adjustment speed is set by the two
F3.03 0.01~5.00 2.00 o
gain P parameters of proportional gain and integration time.
Integration If fast adjustment speed asked, it needs to increase
F3.04 . i . . 0.1~50.0s 1.0s o
time Ti the proportional gain and reduce the integration
time. If slow adjustment speed asked, it needs to
Differential . . .
F3.05 reduce the proportional gain and increase the 0.1~10.0s 0.0s o
time Td

integration time. In general, the derivative time is
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not set.

The larger the sampling period, the slower the

Sampling response, but the better the suppression effect of the
F3.06 0.1~10.0s 0.0s
period T interference signal, it is not necessary to set it under
normal circumstances.
The deviation limit is the ratio of the absolute value
of the deviation between system feedback amount
Deviation
F3.07 limi and the given amount to the given amount. When the | 0.0 ~20.0% 0.0%
imit
feedback amount is within the deviation limit range,
the PID adjustment does not work.
Closed loop
0.0 ~ Upper limit
F3.08 preset 0.0Hz
frequency
frequency Frequency and running time of inverter before PID
Preset operation
F3.09 | frequency 0.0 ~999.9s 0.0s
retain time
F3.10 Sleep If the actual feedback value is greater than the given 0.0 ~150.0% 100.0%
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threshold value, and when the frequency output by the inverter
coefficient reaches the lower limit frequency, the inverter enters
the sleep state (ie, running at zero speed) after the
delay waiting time defined by F3.12; The value is
the percentage of PID setting.

If the actual feedback value is less than the given

Wake up value, the inverter will leave the sleep state and start

F3.11 threshold working after the delay waiting time defined by 0.0 ~ 150.0% 90.0% o
coefficient F3.13; this value is the percentage of the PID set

value.

Sleep dela Set sleep delay time

F3.12 P Y P Y 0.0 ~999.9s 100.0s o
time
Wake up Set wake up delay time

F3.13 0.0 ~999.9s 1.0s o
delay time

The deviation
This function parameter is only valid for disturbance
F3.14 | between the 0.0~10.0% 0.5% o

sleep mode
feedback
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when entering
sleep and the

set pressure

Pipe Burst
F3.15 detection

delay time

Set delay time of the pipe burst detection

0.0 ~130.0s

30.0S

High pressure
F3.16 detection
threshold

When the feedback pressure is greater than or equal
to this set value, the burst pipe fault "EPA0" will be
reported after F3.15 burst pipe delay. When the
feedback pressure is less than this set value, the
burst pipe fault "EPAO" will be automatically reset;

the threshold is the percentage of constant pressure.

0.0 ~200.0%

150.0%

Low pressure
F3.17 detection
threshold

When the feedback pressure is less than this set
value, the burst pipe fault "EPAQ" will be reported
after F3.15 burst pipe delay. When the feedback
pressure is greater than or equal to this set value, the

burst pipe fault "EPAO" will be automatically reset;

0.0 ~200.0%

50.0%
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the threshold is The percentage of constant pressure.
0.00 ~99.99 10.00MP
F3.18 Sensor range Set the maximum range of the sensor o
(MPa, Kg) a
Group F4-Advanced function parameters
Cod Item Description Setting range Default Amend
oae
value ment
Motor rated 0~500V : 380V Model
F4.00 x
voltage 0~250V : 220V | setting
Motor rated Model
F4.01 0.1~999.9A x
current setting
Motor parameter setting
Motor rated Model
F4.02 0~ 60000Krpm . x
speed setting
Motor rated 50.0Hz x
F4.03 1.0 ~999.9Hz
frequency
F4.04 Motor stator Set motor stator resistance 0.001 ~20.000Q Model o
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resistance setting
Motor no-load | Set motor no-load current Model
F4.05 0.1~ [Fa.01]
current setting
0: invalid
F4.06 | AVR function 1: valid throughout 0~2 0
2: Only invalid when decelerating
Cooling fan 0: Automatic control mode
F4.07 ) 0~1 0
control 1: Keep running when the power on.
| When the number of fault resets is set to 0, there is
Fault
. no automatic reset function, which can only be reset
F4.08 automatic i i 0~10 0
. manually. 10 means that the number of times is
reset times o . i
unlimited, that is, countless times.
Fault
automatic . . .
F4.09 . Set the interval time of fault automatic reset 0.5~25.0s 3.0s
reset interval
time
F4.10 Starting If the internal DC voltage of the inverter is higher 330 ~ 380/660 ~ 350/780
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voltage of than the initial voltage of energy consumption 800V \%
Energy braking, the built-in braking unit will act. If a
consumption braking resistor is connected at this time, the
braking internally raised voltage energy of the inverter will
Ratio of be released through the braking resistor to make the
energy DC voltage drop.
F4.11 . 10 ~100% 100% o
consumption
braking action
Group F5-protection function parameters
o X Default Amend
Code Item Description Setting range
value ment
LED ones: Motor overload protection selection
Protection 0: invalid
F5.00 . . 0000 ~ 1211 0001 x
settings 1: valid

LED tens: PID feedback disconnection protection
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0: invalid

1: Protective action and free stop

LED Hundreds: 485 communication failure
processing

0: Protective action and free stop

1: Alarm but maintain the status quo operation
2: Alarm and stop according to the set method

LED Thousands : Shock suppression selection

0: invalid
1: valid
Motor
The motor overload protection factor is the
overload
F5.01 percentage of the motor rated current value to the 30% ~110% 100%
protection
inverter rated output current value
factor
Undervoltage This function code specifies the allowable lower
50 ~ 280/50 ~ 180/360
F5.02 protection limit voltage of the DC bus when the inverter is
480V \%
level working normally.
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Deceleration . . . . .
This parameter is used to adjust the inverter's ability 0:close, 1~

F5.03 voltage limit 1 x
to suppress overvoltage during deceleration. 255
factor
— Overvoltage The overvoltage limit level defines the operating 350 ~ 400/660 ~ 375/790
B x
limit level voltage during overvoltage stall protection 850V \%

Acceleration
This parameter is used to adjust the inverter's ability
F5.05 current limit 0:close,1~99 | 10 x
to suppress overcurrent during acceleration.

factor
Constant This parameter is used to adjust the inverter's ability
F5.06 speed current to suppress overcurrent during constant speed O:close,1~10 | O x

limiting factor operation

The current limiting level defines the current

Current limit threshold of the automatic current limiting action,
F5.07 . . . 50% ~ 250% 180% x
level and its set value is a percentage relative to the rated

current of the inverter.

Feedback This value is the percentage of PID given amount.
F5.08 . . . 0.0 ~100.0% 0.0% x
disconnection When the feedback value of PID continues to be
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detection smaller than the feedback disconnection detection
value value, the inverter will make corresponding
protection actions according to the setting of F5.00,
and it will be invalid when F5.08 = 0.0%.

Feedback
The delay time before the protection action after

F5.09 | disconnection . . 0.1~999.9S 10.0s
o feedback disconnection occurs.
detection time
Inverter i
The current threshold of the inverter overload
overload o
F5.10 pre-alarm action is set as a percentage of the 0~150% 120%
pre-alarm
inverter's rated current.
level
The delay time between the inverter output current
Inverter and the overload pre-alarm level (F5.10) to the
overload output of the overload pre-alarm signal.
F5.11 0.0 ~15.0s 5.0s
pre-alarm The delay time from the output current of the
delay inverter is continuously greater than the overload

pre-alarm level (F5.10) to the output of the overload
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pre-alarm signal.

0: Invalid
Jog priority
F5.12 b 1: When the inverter is running, the jogging priority 0~1 0 x
enable
is the highest
Oscillation
F5.13 | suppression 0~200 30 o
factor
_ When motor vibration occurs, it is necessary to set
Amplitude

X F5.00 thousands to be effective, turn on the vibration
F5.14 suppression 0~12 5 o
fact suppression function, and then adjust by setting the

actor

vibration suppression coefficient. In general, if the
Lower limit
vibration amplitude is large, increase the vibration
frequency of . -
F5.15 suppression coefficient F5.13, F5.14 ~ F5.16does | 0.0~ [F5.16] 5.0Hz o
oscillation X . .
not need to be set; if special occasions, F5.13 ~
suppression

F5.16 should be used together.

Upper limit
[F5.15] ~
F5.16 frequency of 45.0Hz o
. [F0.05]
oscillation
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suppression

LED ones: select when acceleration

0: invalid
1: valid
LED tens digit: select when deceleration
Wave-by-wav
0: invalid
F5.17 e current limit 000~ 111 011 x
1: effective
selection
LED hundreds o: select when constant speed
0: invalid
1: valid
LED thousands: reserved
Group F6-Communication parameters
. X Default Amend
Code Item Description Setting range
value ment
F6.00 Local Set the local address, 0 is the broadcast address. 0~ 247 1 x
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address

F6.01

MODBUS
communica
tion
configuratio

n

LED ones: baud rate selection

0: 9600BPS

1: 19200BPS

2: 38400BPS

LED tens: data format

0: no check

1: Even parity

2: 0dd parity

LED hundreds: communication response mode
0: normal response

1: Only respond to slave address

2: No response

3: The slave does not respond to the free stop
command of the master in the broadcast mode

LED thousands: reserved

0000 ~ 0322 0000 x

F6.02

Communica

If the machine does not receive the correct data

0.1~100.0s 10.0s x
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tion timeout | signal within the time interval defined by this
detection function code, then the machine considers that the
time communication has failed, and the inverter will
decide whether to protect or maintain the current
operation according to the setting of the
communication failure action mode. When the value
is set to 0.0, RS485 communication timeout
detection is not performed.
This function code defines the end of the inverter
data frame reception and sends the intermediate time
Local interval of the response data frame to the host
F6.03 response 0~200ms 5ms
computer. If the response time is less than the
deley system processing time, the system processing time
shall prevail.
Proportiona This function code is used to set the weight
F6.04 I linkage coefficient of the frequency command received by 0.01~10.00 1.00
coefficient the inverter through the RS485 interface which as
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the slave

The actual operating frequency of this machine is
equal to the value of this function code times the
frequency setting command value received through
the RS485 interface. In linkage control, this function
code can set the ratio of the operating frequency of

multiple inverters.

Group F7-supplementary functional parameters

. X Default Amend
Code Item Description Setting range
value ment
LED ones: count arrival processing
0: Single period counting, stop output
Counting and
F7.00 1: Single period, continue to output 000 ~ 303 103 x

timing mode

2: Cycle count, stop output

3: Cycle count, continue to output
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LED Tens: reserved

LED hundreds: timing arrival processing
0: Single-week timing, stop output

1: Weekly timing, continue to output

2: Cycle timing, stop output

3: Cycle timing, continue to output

LED thousands: reserved

Counter reset

F7.01 Set counter reset value [F7.02] ~9999 | 1
value setting
Counter

F7.02 | detection Set counter detection value 0~ [F7.01] 1
value setting

F7.03 Timing setting Set timing time 0~9999s 0s
External pulse
X5 input Set external pulse X5 input upper and lower limit

F7.04 0.00~ [F7.14] 0.00KHz
lower limit frequency
frequency
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External pulse

X5 input [F7.13] ~ 20.00KH
F7.05 o

upper limit 99.99KHz z

frequency

External pulse

X5 lower limit -100.0% ~
F7.06 0.0% o

corresponding 100.0%

i Set the external pulse X5 upper and lower limit
setting
corresponding settings, this setting is a percentage
External pulse X X
relative to the maximum output frequency

X5 upper limit -100.0% ~
F7.07 100.0% o

corresponding 100.0%

setting
Group F8-Management and display parameters

o . Default Amend
Code Item Description Setting range
value ment
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Operation For example: F8.00 = 2, that is, select the
monitoring output voltage (d-02), and then the default
F8.00 . . . o 0~26 0
parameter display item of the main monitoring
selection interface is the current output voltage value.
Selection of
For example: F8.01 = 3, that is, select the
shutdown
bus voltage (d-03), and then the default
F8.01 monitoring 0~26 1
display item of the main monitoring
parameter
. interface is the current bus voltage value.
items
Motor speed It is used to correct the display error of the
F8.02 display speed scale and has no effect on the actual 0.01~99.99 1.00
coefficient speed.
0: No operation
The inverter is in the normal parameter
Parameter
F8.03 reading and writing state. Whether the 0~2 0
initialization

setting value of the function code can be

changed depends on the setting state of the
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user password and the current working state
of the inverter.

1: Restore factory settings

All user parameters are restored to factory
settings according to the model.

2: Clear fault record

Clear the contents of the fault record

(d-19 ~ d-24). After the operation is
completed, this function code is

automatically cleared to 0.

0:JOG
1: switching between forward and reverse
JOG key
F8.04 2: Clear the A / V¥ key frequency setting 0~3 0 x
setting
3: Reverse running (at this time, the RUN
key defaults to forward running)
Slip 0: invalid
F8.05 0~1 0 x
compensation 1: valid
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selection After the asynchronous motor is loaded, it
will cause the speed to drop. The use of slip
compensation can make the motor speed

close to its synchronous speed, so that the

motor speed control accuracy is higher.

7 Communication Protocol

(The following data are all hexadecimal)
1, RTU mode and format
When the controller communicates on the Modbus bus in RTU mode, each 8-bit byte in the information is divided into
two 4-bit hexadecimal characters. The main advantage of this mode is that the density of characters transmitted is higher
than that of ASCII mode at the same baud rate, each message must be transmitted continuously.
(1) The format of each byte in RTU mode

Coding system: 8-bit binary, hex 0-9, A-F.

Data bits: 1 start bit, 8 bits of data (lowest bit sent first), 1 stop bit, parity bit can be selected. (Refer to RTU data
frame bit sequence diagram)

Error check area: cyclic redundancy check (CRC).

(2 ) RTU data frame bit sequence diagram
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With Parity check

Start 1 2 4 5 6 7 8 Par Stop
Without Parity check

Start 1 2 4 5 6 7 8 Stop
2, Reading and writing function code description :
Function code Function description
03 Read register
06 Write register
3, Parameter address description of communication protocol :

i L Address i
Function Description L Explanation of data R/W
definition
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0001H : Downtime

0012H : Forward run

Communication control

2000H 0013H : Jog forward
commands

0022H : Reverse run

0023H : Jog reverse

The communication frequency setting range is -10000 ~
10000.

2001H Note: The communication frequency setting is a percentage

Communication

frequency setting address . . . .
relative to the maximum frequency, and its range is

-100.00% ~ 100.00%).

Communication control 0001H : External fault input
2002H

commands 0002H : Fault reset

Read run / stop 2102H Set frequency (two decimal places)
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parameters 2103H Output frequency ( two decimal places ) R
2104H Output current (one decimal places) R
2105H Bus voltage (one decimal places) R
2106H The output voltage(one decimal places) R
210DH Inverter temperature (one decimal places) R
210EH PID Feedback value ( two decimal places ) R
210FH PID Given value ( two decimal places ) R

Bit0 : run
Bitl : Downtime
Bit2 : Jog
2101H Bit3 : Forward R
Bit4 : Reverse
Bit5 ~ Bit7 : reserved
Bit8 : Communication given
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Bit9 : Analog signal input

Bit10 : Communication operation command channel
Bitll : Parameter lock

Bit12 : Running

Bit13 : Jog command

Bit14 ~ Bitl5 : reserved

00 : No abnormality

01 : Module failure

02 : Overvoltage

03 : Temperature failure
04 : Inverter overload
2100H 05 : Motor overload

06 : External fault

07 ~09 : Reserved

Read fault code

description

10 : Overcurrent during acceleration
11 : Overcurrent during deceleration
12 : Overcurrent at constant speed
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13 : Reserved
14 : Undervoltage

4, 03H Reading function mode :

Inquiry information frame format (Send frame):

Data analysis :

Address 01H
Function 03H
Starting data address 21K

02H

00H
Data(2Byte) 02H
CRC CHK Low 6FH
CRC CHK High F7H
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01H Inverter address

03H  Function code

2102H  Starting address

0002H To read the number of addresses, I.e. 2102H and 2103H
F76FH 16-bit CRC check code

Response information frame format(Return frame):

Address 01H
Function 03H
DataNum*2 04H

17H
Datal[2Byte] 70H

00H
Data2[2Byte] 00H
CRC CHK Low FEH
CRC CHK High 5CH
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Data analysis :

01H Inverter address

03H Reading function code.

04H Is the product of reading items * 2

1770H Read the data of 2102H (set frequency)
0000H Read the data of 2103H (output frequency)
5CFEH  16-bit CRC check code

5, 06H Writing function mode

Inquiry information frame format(Sending frame):

Address 01H
Function 06H
Starting data address 20
00H
00H
Data(2Byte) o1H
CRC CHK Low 43H
CRC CHK High CAH
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Data analysis :

01H Inverter address

06H Writing function code
2000H Control command address
0001H Stop command

43CAH 16-bit CRC check code

Response information frame format(Return frame):

Address 01H
Function 06H
Starting data address 20
00H
00H
Number of Data(Byte) o1H
CRC CHK Low 43H
CRC CHK High CAH

Data analysis of this segment: If the settings are correct, return the same input data.
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8 Regular inspection and maintenance

Changes in the operating environment of the inverter, such as the effects of temperature, humidity, smoke, and the aging
of internal components of the inverter, may cause various failures of the inverter. Therefore, the inverter must be
inspected daily during storage and use, and regular maintenance should be carried out.

1: Daily maintenance

When the inverter is turned on normally, please confirm the following:

(1) Does the motor have abnormal sound and vibration?

( 2) Is the inverter and motor overheated abnormally?

( 3) Is the ambient temperature too high?

( 4) Is the load current meter the same as usual?

('5) Isthe cooling fan of the inverter running normally?

2: Regular maintenance

1) Regular maintenance

The user can conduct regular  inspections of the inverter in the short-term or 3-6 months according to the usage, to
eliminate hidden troubles and ensure long-term stable operation. When the inverter checked, the power must be cut off.
Only After the monitor is not displayed and the power indicator of the main circuit is off, the inspection can be carried
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out

( 1) If the control terminal screws are loose, tighten them with a screwdriver.

( 2 ') Whether the main circuit terminals are in poor contact, and whether there are traces of overheating in the
connections of cables or copper bars, screwso

( 3 ') Whether the power cable and control wire are damaged, especially whether the external insulation layer is
cracked or cut.

( 4 ') Whether the connection between the power cable and the cold-pressed connector is loose, and whether the
insulation explosion zone at the connection is aging or falling off.

('5) Clean up dust on printed circuit boards, air ducts, etc., and take anti-static measures when cleaning.

( 6 ) For the insulation test of the inverter, you must first remove the power supply of the inverter and all the
connections between the inverter and the motor, and after all the main circuit input and output terminals are reliably
shorted with wires, then test the ground, please Use a qualified 500V megohmmeter (or the corresponding voltage range
of the insulation tester); do not use a faulty instrument. It is strictly forbidden to connect only a single main circuit
terminal to the insulation test, otherwise there will be a risk of damage to the transformer. Do not perform insulation test
on the control terminals, otherwise the inverter will be damaged. After the test is completed, remember to remove all the
wires shorting the loop terminals.

( 7) If the insulation test is performed on the motor, the wires between the motor and the inverter must be
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completely disconnected before testing the motor separately. Otherwise, there is a risk of damage to the inverter.
2) Regular maintenance
In order to make the inverter work normally for a long time, the service life of the electronic components inside
the inverter must be regularly maintained. The use of the electronic components differs depending on the
conditions. The maintenance period of the inverter as shown in the following table is for reference.

Item Standard replacement years
Cooling fan 2 ~ 3 years
Electrolytic capacitor 4 ~5 years
Printed circuit board 5 ~ 8 years
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Przedmowa

Dzigkujemy za skorzystanie z falownika naszej firmy. Przed uzyciem nalezy uwaznie przeczytaé niniejszg
instrukcje obstugi. Proszg uzywaé go po zapoznaniu si¢ ze $rodkami ostroznosci tego produktu.
Srodowisko instalacji:

1. Zainstalowany w pomieszczeniu i w dobrze wentylowanym miejscu, generalnie powinien by¢é instalowany
pionowo, aby zapewni€ najlepszy efekt chtodzenia.

2. Wymagana jest temperatura otoczenia w zakresie -10 ~ 45 °C.

3. Wymagana wilgotno$¢ otoczenia ponizej 90%, bez kondensacji kropel wody.

4. Zainstaluj w miejscu o wibracjach mniejszych niz 0.5G, aby zapobiec uszkodzeniom spowodowanym
upadkiem. Falownik nie moze podlegaé nagtemu uderzeniu.

5. Zainstalowaé w $rodowisku z dala od pd magnetycznych i wolnym od substancji tatwopalnych i

wybuchowych.
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6. Upewnij si@, ze falownik zostat zainstalowany na materiatach ognioodpornych (takich jak metal), aby
zapobiec pozarowi.

7. Upewnij sig, ze zadne obce przedmioty nie dostaty si¢ do falownika, aby zapobiec spaleniu si¢ zwaré w
obwodzie falownika.

Srodki ostroznosci

1. Przed okablowaniem sprawdz, czy zasilanie wej§ciowe jest wylaczone.

2. Surowo zabrania sie obstugi mokrymi rekami podczas operacji okablowania i wymagany jest profesjonalny
personel elektrotechniczny.

3. Zacisk obwodu gldvnego i kabel muszg byé solidnie podigczone, w przeciwnym razie falownik moze zostaé
uszkodzony z powodu stabego kontaktu.

4. Ze wzgleddw bezpieczeristwa zacisk uziemienia falownika musi byé niezawodnie uziemiony.

5. Surowo zabrania si¢ podigczania zasilacza AC 220 V lub 380 V do zaciskd@wv innych niz TA i TC w terminalu

sterujgcym.

-2-



VTS2000 Series frequency inverter

6. Surowo zabrania sig podigczania zasilania AC do zaciskév wyjsciowych U, V, W falownika.

7. Po stronie zasilania falownika nalezy skonfigurowaé wytgcznik bez bezpiecznikéwv do ochrony obwodu lub wyt
gcznik z zabezpieczeniem przed wyciekiem, aby zapobiec wypadkowi spowodowanemu przez rozszerzenie
falownika.

8. Prosze potwierdzi¢, czy napigcie zasilania obwodu gtéwnego AC jest zgodne z napigciem znamionowym
falownika.

9. Nie ingeruj stycznika w obwdl wyj$ciowy. W razie potrzeby prosimy o wcze$niejsze skonsultowanie si@ z nasz
g firmg lub odpowiednim wykwalifikowanym personelem.

10.Kiedy falownik jest wtgczony, nie nalezy otwieraé pokrywy ani wykonywaé prac zwigzanych z
okablowaniem.

11. Nie dotykaj wnetrza falownika po wigczeniu zasilania i nie wktadaj do falownika prgtéw przewodzacych ani
innych przedmiotéw.
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12.W przypadku falownikéwv, ktée byly przechowywane przez ponad p& roku, przed uzyciem nalezy
przeprowadzié eksperyment z tadowaniem, aby przywr&ié charakterystyke kondensatora filtrujgcego gt
Aavnego obwodu falownika. Podczas tadowania regulator napigcia powinien byé uzywany do stopniowego zwig
kszania napiecia do wartosci znamionowej. W ciggu 1~2 godzin, w przeciwnym razie istnieje ryzyko porazenia
pradem lub wybuchu.

13.Poniewaz napiegcie wyjsciowe falownika jest falg impulsowa PWM, na jego wyjsciu nie nalezy instalowaé
kondensator@v ani absorber@v pradu rozruchowego. Jesli zostal zainstalowany, nalezy go usungé.

14. Surowo zabrania si¢ uzywania stycznik@wv i innych urzadzen przetgczajgcych po stronie wejsciowej
falownika do bezpo$redniego uruchamiania i czgstych zatrzymywania.

15.Derating jest wymagany dla obszarév o wysoko$ci powyzej 1000 metréw. -Ogdnie obnizenie warto$ci
znamionowych wynosi okoto 10% na kazde 1000 metréw.o

16.Jezeli w falowniku wystgpujg nietypowe zjawiska, takie jak dym, zapach, dziwny hatas itp., nalezy

natychmiast odigczyé zasilanie i przeprowadzié konserwacje lub wezwaé agenta do serwisu.
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17.Podczas wykonywania przegladéw i konserwacji nalezy najpierw odtgczyé zasilanie obwodu gtéwvnego.
18. Firma nie ponosi odpowiedzialno § ci za jak g kolwiek utrate mienia i personelu spowodowan g

nieautoryzowang modyfikacjg falownika lub nieprzestrzeganiem procedur zawartych w niniejszej instrukcji.

1 Ogblne specyfikacje techniczne i modele produktéw

Ogolne specyfikacje techniczne

Przedmiot Opis

Znamionowa cze
) 380 V lub 220 V: 50 HZ/60 HZ
Wejscie stotliwo$¢ napiecia

Dopuszczalny zakres | . L L
O Zakres wahan: <+20%; asymetria napigcia: <3%; czestotliwo$¢: +5%
roboczy napiecia

Wyjscie Napiecie 0~380V lub 0~220V
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Znamionowe

Czestotliwos$é

0~999,9 Hz

Przecigzalno$¢

150% pradu znamionowego przez 1 minutg

Gtowne dziatanie

kontrolne

Model sterowania

Sterowanie V/F, zaawansowane sterowanie VF, oddzielne sterowanie VF,
sterowanie krzywg kwadratowg VF, bez sterowania wektorem pradu PG

Modulacja

Kosmiczna modulacja wektora napiecia PWM

Zakres predkosci

1: 100 (bez sterowania wektorowego PG)

Moment rozruchowy

150% znamionowego momentu obrotowego przy 3,0 Hz (zaawansowane
sterowanie VF)

Doktadnos¢
stabilizacji predkosci

IA

+ 0,2% znamionowej predkosci synchronicznej

\Wahania predkosci

IA
+

+ 0,5% znamionowa predko$¢ synchroniczna

Odpowiedz

momentu obrotowego

<50ms bez sterowania wektorem PG

Kontrola momentu

obrotowego

Obstuga sterowania momentem obrotowym bez trybu sterowania
\wektorem PG

Dokfadno$é¢ cze

Dokfadno$¢ kontroli momentu obrotowego: + 5%
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stotliwosci

Rozdzielczo$¢ cze
stotliwosci

Ustawienie cyfrowe: maksymalna czestotliwo$¢x+0,01%;

Zwigkszenie
momentu obrotowego

Ustawienie analogowe: maksymalna czestotliwo$éx+0,2%

Krzywa U/f

Ustawienie cyfrowe: 0,01 Hz;

Krzywa
przyspieszania i
zwalniania

Przyspieszenie i op6znienie liniowe. Jednostka czasu (minuty/sekunda)
opcjonalna, do 999,9 sekundy

Hamowanie pragdem
statym

Czestotliwosé poczatkowa hamowania DC przy zatrzymaniu: 0,00-50,00
Hz

/Automatyczna
regulacja napiecia
(AVR)

Czas hamowania: 0,0-30,0S; prad hamowania: 0,0%-50,0% prad
znamionowy

/Automatyczne

Gdy zmienia sie napiecie sieci, moze automatycznie utrzymywac state
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ograniczenie pradu

napigcie wyjsciowe

Przerwa napieciowa

I/Automatycznie ograniczaj prad podczas pracy, aby zapobiec czgstym bte
dom nadpradowym;

/Automatyczna
regulacja nosnika

Kontroluj napiecie podczas zwalniania, aby zapobiec zatrzymaniu
zabezpieczenia przed przepieciem

Customization
function

Oddzielna kontrola
VF

IAutomatycznie dostosuj czestotliwo$¢ no$na zgodnie z charakterystyka
obcigzenia i charakterystyka temperatury; wiele trybow nosnych jest
opcjonalnych

Czestotliwo$¢ waha

n tekstylnych

t atwe do wdrozenia rézne projekty zasilaczy

Funkcja kombinacji

czestotliwosci

Kontrola czestotliwosci wahan tekstylnych, moze realizowa¢ statg cze

stotliwo$¢ wahan izmienng czestotliwo$¢ wahan.

Biec truchtem

Dziatajacy kanat polecen i kanat odniesienia czestotliwosci mozna
dowolnie taczyé

Praca z wieloma pre

dkosciami

Mozna ustawi¢ czestotliwo$¢ obrotdw jog do przodu i wigczy¢ priorytet
liog. Zakres czestotliwosci jog: 0,00Hz~50,00Hz; czas przyspieszania i

zwalniania impulsowania mozna ustawi¢ w zakresie od 0,1 do 999,9 s, a
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czas interwatu impulsowania mozna ustawi¢ w zakresie od 0,1 do 999,9 s.

Wbudowane
sterowanie w petli
zamknigtej procesu

Osiagnij dziatanie z wieloma predkosciami dzieki wbudowanemu
sterownikowi PLC lub terminalowi sterujgcemu

Wykrywanie
rozerwania wody

Moze tatwo tworzy¢ uktad sterowania w petli zamknietej.

Funkcja obstugi

Uruchom kanat
polecen

Panel sterujacy. Terminal $rubowy, port komunikacji szeregowej, mozna
przetacza¢ na rozne sposoby

Czestotliwo$é
podana na kanale

2 rodzaje ustawien cyfrowych, ustawienie napiecia analogowego,
ustawienie pradu analogowego, ustawienie impulsu, ustawienie zacisku,

ustawienie wielu predkosci itp.

Ustawienie cze
stotliwosci

pomocniczej

Uzyskaj elastyczne dostrajanie czgstotliwo$ci pomocniczych i synteze cz
estotliwosci

Zacisk wyjscia

impulsowego

\Wyjscie sygnatu prostokgtnego impulsu 0 ~ 50 kHz, moze realizowaé

dane wyjsciowe wielkosci fizycznych, takich jak ustawiona czestotliwosé
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i czestotliwosé wyjsciowa;

Zacisk wyjscia
analogowego

2 wyjécia sygnatu analogowego. Zakres wyj$ciowy jest elastycznie
ustawiany w zakresie 0~20mA lub 0~10V, co moze realizowa¢ dane wyj
Sciowe wielkosci fizycznych, takich jak ustawiona czestotliwo$¢ i cze
stotliwos¢ wyjsciowa

\Wyswietlacz LED

Moze wyswietla¢ 26 parametréw, takich jak ustawiona czestotliwo$c, cze
stotliwo$¢ wyjsciowa, napiecie wyjsciowe, prad wyjsciowy itp.

\Wybor kluczowej

Zdefiniuj zakres dziatania niektorych klawiszy, aby zapobiec nieprawidt

operacyjn,
E’T vy funkcji owemu dziataniu
ptyta
Ochrona przed utratg fazy (opcjonalnie), ochrona nadprgdowa, ochrona
Funkcja ochronna przed przepigciem, ochrona podnapigeciowa, ochrona przed przegrzaniem.
Ochrona przed przecigzeniem, ochrona przed utratg obcigzenia itp.
o \Wnetrz. Wolne od bezposredniego $wiatta stonecznego, kurzu, gazéw zr
Lokalizacja o . o .
, i acych, tatwopalnych, mgty olejowej, pary wodnej, kapiacej lub soli itp.
Srodowisko . - - - -
Stosuj obnizanie warto$ci znamionowych powyzej 1000 metréw, obnizaj
Wysoko$é

0 10% za kazde 1000 metréw podniesionych
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Temperatura -10C~+40C (Jesli temperatura otoczenia wynosi 40C-50C, uzyj obnizenia
otoczenia wartosci znamionowych)
Wilgotnosé 5% ~ 95% RH, bez kondensacji
Wibracja Mnigj niz 5,9 m/s (0,6 g)
Temperatura 40C~+70C
przechowywania
Poziom ochrony 1P20
Struktura ]
Metoda chtodzenia  |chjodzony powietrzem, ze sterowaniem wentylatorem
Efektywnosé 7,5 kW i mniej > 93%

Projekt produktu Standard wykonawczy

« EN 61800-3: 2017 Elektryczny uktad napedowy o regulowanej predkosci. Cze$¢ 3: Wymagania dotyczace

kompatybilnosci elektromagnetycznej (EMC) i specyficzne metody badan
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« EN61800-2: 2015 elektryczny uktad napedowy z regulacjg predkosci. Cze$¢ 2: Wymagania ogélne. Dane
znamionowe dla niskonapieciowych uktadéw napedowych AC o regulowanej czestotliwosci
« EN 61800-5-1:2007/Al:2017 Elektryczny ukfad napedowy o regulowanej predko$ci — Cze$¢ 5-1: Wymagania

bezpieczenstwa — energia elektryczna, ciepto i energia
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4. Specyfikacja modelu

\VTS Typ falownika <

VTS2000 -7R5 G-4

No. | adaptacja
OR7 | 0.75kwW
7R5 7.5kW
011 11kwW

No. Napigcie
S2 Jednofazowy 220V
2 Trgfazowy 220V
< 4 Trgfazowy 380V
No. Typ falownika
L G Typ ogdny
Typ pompy
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Tabela modeli

Napiecie wejéciowe  [Model Pojemnosé(KVA) Prad wejsciowy ( A') |Dostosowany

220V 1-phase VTS2000-0R7G-S2  |1.40 4.0 0.75
\VTS2000-1R5G-S2  [2.60 7.0 1.50
VTS2000-2R2G-S2  [3.80 10.0 2.20
'\VTS2000-004G-S2  [8.80 16.0 4.0
\VTS2000-5R5G-S2  |11.0 22.0 5.5

380V 3-phase 'VTS2000-0R7G-4 1.50 2.30 0.75
'VTS2000-1R5G-4 3.70 3.70 1.5
\VTS2000-2R2G-4 4.70 5.0 2.2
'VTS2000-004G-4 5.90 10.5 4.0
'\VTS2000-5R5G-4 8.90 14.6 5.5
VTS2000-7R5G-4 11.0 20.0 7.5
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2 Instalacja i okablowanie

1. Wymiary
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Wymiar (mm) waga netto
Model
w H D w1 H1 D1 @d (kg)
VTS2000-0R7G-S2 100 151 141.5 89 140 129.5 5 1.1
VTS2000-1R5G-S2 100 151 141.5 89 140 129.5 5 1.1
VTS2000-2R2G-S2 100 151 141.5 89 140 129.5 5 1.1
VTS2000-004G-S2 120 215 165 108 202 155 5 2
VTS2000-0R7G—4 100 151 141.5 89 140 129.5 5 1.1
VIS2000-1R5G-4 100 151 141.5 89 140 129.5 5 1.1
VIS2000-2R2G-4 100 151 141.5 89 140 129.5 5 1.1
VTS2000-004G—4 120 215 165 108 202 155 5 2
VIS2000-5R5G—4 120 215 165 108 202 155 5 2
VIS2000-7R5G-4 120 215 165 108 202 155 5 2
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2. Podstawowy schemat potgczen

-17 -



VTS2000 Series frequency inverter

Brake resistor

]
1PH220V Lits)
ACinput — 12017

u
u
R
u
s
T Bo—
it E& Programmable Relay output
Iz
Factory setting Is
ﬁ B85 0 o faultindicatien
5 12¥¢
@D Open collector
o) autput
B n Y1
AL
o ——=
=0} 0/4-20mk Analog output
=10V or
© < 0-20mA
GND
HEE———
e RS-435
108 4 AV1-=DC ~ 10V [T — communication
107 @

3. Korespondencja skoczkéw:
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32 [ <l»[vo[cQ]
J8 [=__=__<}»[CFFf[ON]

J2

\% VO pozycja AO sygnat napiecia wyj$ciowego

| CO pozycja AO sygnat napiecia wyj$ciowego

J8

OFF pozycja Wskazuje, ze dopasowana rezystancja w komunikacji 485 nie jest podig
czona

Pozycja ON Wskazuje, ze dopasowana rezystancja w komunikacji 485 jest podtaczona
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4.0pis zaciskéw obwodu sterowania:

Opis funkcji zacisk&wv obwodu sterujacego

. Etykieta . . o . . o
Przedmiot . Funkcja Opis Specyfikacja Funkcja Opis Specyfikacja
zacisku
X1
X (X1, X2, X3, X4, X5) ~ GND obowiazuje, )
Wielofunkeyjny X2 WEJSCIE, sygnat o poziomie 0 ~
gdy sg one potaczone zwarciem, jego funkcje
cyfrowy terminal X3 10 V, prawidtowy niski poziom, 5
ustawiajg parametry P2.13 ~ P2.17. (wspdny:
wejsciowy X4 mA.
GND
X5

-20-




VTS2000 Series frequency inverter

Zacisk wyjscia

Wielofunkcyjne programowalne wyjs$cie

otwartego kolektora, moze byé

WYJSCIE, maksymalny prad obcigz

Y1 zaprogramowane jako przetgczajacy terminal enia nie moze by¢ wigkszy niz
sygnatu cyfrowego o . o
wyjsciowy z wieloma funkcjami. (wspdny: 50mA.
GND)
ACI ACI odbiera tylko wejscie pradowe, AVI WEJSCIE, zakres napiecia
Zaciski wejscia i odbiera tylko wejscie napieciowe. Ustawienie spasowanego: 0 10 V (impedancja
wyjscia zakresu pomiarowego odnosi sie do opisu wejsciowa: 100 KQ), zakres napiecia
AVI

analogowego

koddw funkcji P2.00 ~ P2.09. (Uziemienie
odniesienia: GND)

wejsciowego: 0 20 mA (impedancja

wejsciowa: 500 Q).
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AO

AO zapewnia analogowe wyjscie napie
ciowe/pradowe, kt&re moze reprezentowaé 6
rodzajaw wartosci fizycznych. Napiecie i pr
ad wyjsciowy sg wybierane zworkg J2
(zacisk zworki AO). Domyslnie jest to wyj$
cie napigciowe. Jesli chcesz prad wyj$
ciowy, wystarczy zwiera¢ $rodkowy i drugi
koniec. Szczegdowe informacje mozna znale
2¢ w kodzie funkcji F2.10. (Uziemienie
odniesienia: GND)

WYJSCIE, napiecie0 ~ 10V
DC. Napiecie wyjsciowe terminala
AO to przebieg PWM z procesora.
Napigcie wyjsciowe jest
proporcjonalne do szerokosci
przebiegu PWM.

Wyjscie przekaz
nikowe zacisk

TA

B

Wyjécie programowalnych zacisk&w przekaz
nikowych TA i TC moze osiggna¢ 14

TA-TB: normalnie zamknigty;
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rodzajawv. Aby uzyska¢ szczegGowe TA-TC: normalnie otwarty. ZdoIno

informacje, zapoznaj sie z wprowadzeniem L,
= . o $¢ kontaktowa: 250VAC / 2A
funkcji terminala wyj$ciowego F2.20.

TC (COS® =1);

250VAC/ 1A (COSD =0.4),

30VDC /1A.
10V 10 V to wspdne zasilanie obwodu zaciskév Maksymalny prad wyjsciowy to
wejscia analogowego 20mA.
Port zasilania oy 12 V to wspdne zasilanie dla zaciskav wej$ Maksymalny prad wyjsciowy to
ciowych sygnatu cyfrowego 100mA.
GND Sygnat analogowy i 10V, sygnat cyfrowy i Sygnaty analogowe i cyfrowe
zasilanie 12V GND. wspdnie uziemione.
Port 485+ Sygnat RS485 + port Standardowy interfejs
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komunikacyjny

485-

Port sygnatowy RS485

komunikacyjny RS485,
nieizolowany od GND, nalezy uzy
¢ skretki lub przewodu

ekranowanego.
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3Wprowadzenie do panelu operacyjnego

Shift key

Programming/
Exit key

Up/down Key

Running Key

PROG

RUN |

-25-
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Opis wskaznika panelu

Symbol|Nazwa

Funkcjonowaé

FWD  |Wskaznik do przodu

Falownik pracuje do przodu ,

REV  |Wskaznik cofania

Falownik pracuje do tytu.

\Wskaznik
IALM
ostrzegawczy

Zapala sie, gdy awaria falownika

v \Wskaznik napiecia

Gdy Swiatto jest wigczone, oznacza to, ze zawarto$¢ wyswietlacza LED to dane

dotyczace napiecia

A \Wskaznik pradu

Gdy Swiatto jest wigczone, oznacza to, ze zawarto$¢ wyswietlacza LED to aktualne

dane

HZ \Wskaznik czestotliwo

Gdy Swiatto jest wigczone, oznacza to, ze zawarto$¢ wyswietlacza LED to dane cze
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Sci

stotliwosci;
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4 Dob& urzgdzenh peryferyjnych

W przypadku falownikéw o réznych poziomach mocy zalecane wartosci wytacznika powietrznego MCCB, pojemnosci
stycznika i przekroju przewodu izolowanego rdzeniem miedzianym przedstawiono w ponizszej tabeliRecommended

tabela specyfikacji okablowania wejsciowego i wyjsciowego falownika

Ochrona przychodzaca Przewdl zasilajacy

Model Air switch MCCB Power lien  |Motor line  [Signal line(mm)
Contactor (A)

(A) (mm2) (mm2)
'VTS2000-0R7G-S2 16 10 1.5 1.5 >0.5
'VTS2000-1R5G-S2 20 16 2.5 1.5 >0.5
'VTS2000-2R2G-S2 32 20 4.0 2.5 >0.5
VTS2000-0R7G-4 10 10 1.0 1.0 >0.5
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VTS2000-1R5G-4 16 10 1.0 1.0 >0.5
VTS2000-2R2G-4 16 10 1.5 1.5 >0.5
VTS2000-004G/5R5P-4(25 16 2.5 2.5 >0.5
'VTS2000-5R5G/7.7P -4(32 25 4.0 4.0 >0.5
VTS2000-7R5G/11P-4 (40 32 4.0 4.0 >0.5
\VTS2000-011G/15P-4 (63 140 6.0 6.0 >0.5
'\VTS2000-015G/018P-4 (63 140 6.0 6.0 >0.5
VTS2000-018G/22P-4 (100 63 10 10 >0.5
'VTS2000-022G/30P-4 (100 63 16 16 >0.5
VTS2000-030G/37P-4 (125 100 25 25 >0.5
VTS2000-037G/45P-4 (160 100 25 25 >0.5
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\VTS2000-045G/55P-4 200 125 35 35 >0.5
'\VTS2000-055G/75P-4 200 125 50 50 >0.5
5Monitorowanie parametréw i rejestr btedéw
Grupa grupa parametréw d-Monitoring
i i Zakres ustawie |Domy$Ina
kod | Przedmiot Opis Poprawkal
fi warto$é
Czestotliwo$¢ wyjsciowa
d-00| 0.00~999.9Hz 0.1HZ 0.0Hz .
(Hz)
Ustawianie czestotliwosci
d-01 0.00~999.9Hz 0.1HZ 0.0Hz .
(Hz)
d-02|Output voltage (V) 0~999V v ov .
d-03|Napiecie magistrali (V) 0~999V v ov .
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d-04|Prad wyjsciowy (A) 0.0~999.9A 0.1A OA .
o Model
d-05|Predkos¢ silnika (Krpm)  [0~6Krpm 1Krpm . .
setting
\Wejscie analogowe AVI
d-06| 0.00~10V 0.01Vv 0.00V .
M)
\Wejscie analogowe
d-07] 0.00~20.00mA 0.01mA 0.00mA |
IACI(mA)
'Wyjscie analogowe AO (V
d-OB/ ) 0.00~10.00V/0.00-20.00mA 0.01Vv/0.01mA | 0.00V/mA| ¢
m
d-09[Skryty - - 0 .

Czestotliwo$¢ wejsciowa
d-10]. 0.00~99.99KHz 0.01KHz 0.00KHz | *
impulsu (KHz)

\Warto$¢ sprzezenia 0.00Vv/
d-11 o 0.00~10.00V/0.00~99.99(MPa/Kg) 0.01V/(MPa/Kg), .
zwrotnego cisnienia PID (MPa/Kg)
d-12|Aktualna warto$¢ licznika [0~9999s 1s 0s .
d-13|Aktualna warto$¢ czasu (s)[0~9999s 1s 0s .
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Stan zaciskAw wej$

d-14| 0 ~1FH 1H OH
ciowych (X1-X5)

d-15|Stan wyjscia (T/P) 0~ 1H 1H OH

d-16{Temperatura modutu (°C) (0.0~132.3°C 0.1°C 0.0
Data aktualizacji

d-17] . 2010~2026 1 2017
oprogramowania (rok)
Data aktualizacji

d-18loprogramowania (miesigc, [0~1231 1 0914
dzien)

d-19|Drugi kod btedu 1~19 1 0

d-20|Ostatni kod btedu 1~19 1 0
Czestotliwo$¢ wyjsSciowa

d-21 ) ) 0.00~999.9Hz 0.1HZ 0.0Hz
przy ostatnim btedzie (Hz)
Prad wyjscio rz

d-22 & V_v}_lj \{\.Iyp Y 0.0~999.9A 0.1A 0.0A
ostatniej awarii (A)
Napigcie magistrali prz

d-23 pie g prey 0~999V v ov

ostatniej awarii (V)
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4Temperatura modutu przy

: Limit przepigcia

d-2 . . 0.0~132.3°C 0.1°C 0.0
ostatniej awarii (°C)
taczny czas prac:
d-25) & y pracy 0~9999h 1h 1h
falownika (h)
0 ~ FFFFH
0: Uruchom / Zatrzymaj
1: do tytu/do przodu
2: Jog
3: hamowanie pradem statym
4: Zarezerwowane
d-26|Stan falownika . 1H OH
6

: Zmniejszona czestotliwos¢ statej predko
Sci
7: Limit nadpradowy
8 ~ 9: 00-predkosé

zero/01-przyspieszenie/10-hamowanie/11-sta|
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ta predkosé

10: Wstepny alarm przecigzenia

11: Zarezerwowane

12 ~ 13: Uruchomiony kanat polecen:
00-panel / 01-terminal / 10-zarezerwowany
14~15:Stan napigcia magistrali:
00-normalny / 01-ochrona niskiego napigcia

I/ 10-zabezpieczenie nadci$nieniowe

Grupowy kod bledu E

kod Opis przyczyna btedu Rozwigzanie
PrzeteZenie podczas Czas przyspieszania jest za kr&ki Zwigksz czas przyspieszenia
£0C1 przyspieszania Moc falownika jest za mafa Zastosuj duzy falownik;

Niewta$ciwe ustawienie krzywej V/F lub zwigkszenia

momentu obrotowego

Dostosuj krzywa V / F lub
zwi€kszenie momentu
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obrotowego

PrzeteZenie podczas

Czas hamowania jest za kr&ki

Zwigksz czas zwalniania

EOC2 [zwalniania
Moc falownika jest za mata Zastosuj duzy falownik;
PrzeteZenie podczas stat |Niskie napigcie sieciowe SprawdZ moc wej$ciowq
ej predkoSci . L Sprawdz obciazenie lub
EOC3 Nagte lub nienormalne obhciazenie . L
zmniejsz nagte obciazenie
Moc falownika jest za mata Zastosuj duzy falownik;
Przepi€cie podczas Nieprawidtowe napiecie wejSciowe SprawdZ moc wej$ciowq
EHUL |przyspieszania Ustawiony do startu po
Uruchom ponownie obracajacy si€ silnik ]
hamowaniu pradem statym
Przepigcie podczas Czas hamowania jest za kr&ki Zwigksz czas zwalniania
EHU2 [zwalniania . . o . i o
Nieprawidtowe napigcie wej$ciowe Sprawdz moc wejSciowd
EHU3 |Przepi€cie przy statej pr |Nieprawidfowe napiecie wejSciowe SprawdZ moc wejéciowa
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edkosci

Przepigcie podczas wytg

EHU4 Nieprawidfowe napigcie wejsciowe Sprawdz moc wejsciowg
czania
Sprawdz napiecie zasilania lub
Zbyt niskie napiecie Napiecie wejsciowe jest nieprawidtowe lub przekaznik jest
ELUO skontaktuj sie z serwisem
podczas pracy odtaczony
producenta
Zwarcie na wyjsciu falownika lub uziemienie Sprawdz okablowanie silnika
/Awaria modutu zasilania
Zapoznaj sie z rozwigzaniem
Chwilowe zabezpieczenie nadprgdowe inwertera
ESC1 nadpradowym
Tablica sterownicza nienormalna lub powazna ingerencja  |Zapytaj serwis producenta
Uszkodzenie urzadzenia zasilajacego Zapytaj serwis producenta
E-OH |Przegrzanie grzejnika Temperatura otoczenia jest zbyt wysoka Zmniejsz temperature otoczenia
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Uszkodzony wentylator \Wymierr wentylator
Zatkany kanat powietrzny Kanat powietrza pogtebiarki
Niewtasciwe ustawienie krzywej V/F lub zwigkszenia Dostosuj krzywa V / F i zwie
momentu obrotowego kszenie momentu obrotowego
EOL1 |Przecigzenie falownika  [Napigcie sieci jest zbyt niskie Sprawdz napiecie sieciowe
Czas przyspieszania jest za kr&ki Zwigksz czas przyspieszenia
Silnik jest przecigzony \Wybierz duzy falownik
Niewtasciwe ustawienie krzywej V/F lub zwigkszenia Dostosuj krzywa V / F i zwie
momentu obrotowego kszenie momentu obrotowego
EOL2 |Przecigzenie silnika
Napigcie sieci jest zbyt niskie Sprawdz napiecie sieciowe
Silnik jest zablokowany lub obcigzenie jest zbyt duze Sprawdz tadunek
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\Wspdczynnik zabezpieczenia przeciazeniowego silnika jest

ustawiony nieprawidtowo

Prawidtowo ustawi¢ wsp&
czynnik ochrony przed przecigz

eniem silnika

/Awaria sprzetu zewne

Zacisk wejsciowy usterki urzadzenia zewnetrznego jest

Odtacz zacisk wejsciowy btedu

urzadzenia zewnetrznego i usun

=5 trznego zamkniety btad (Uwaga, aby sprawdzi¢
przyczyne)
Sprzezenie zwrotne PID  |Obwdl sprzgzenia zwrotnego PID jest luzny Sprawdz potgczenie zwrotne
EPID |odtgczone \Warto$¢ sprzgzenia zwrotnego jest mniejsza niz warto$¢  [Dostosuj prdy wejscia
wykrywania zerwania przewodu \wykrywania
Btad komunikacji RS485 [Nie pasuje do szybko$ci transmisji komputera hosta Dostosuj szybko$¢ transmisji
E485

Zaktceenia kanatu RS485

Sprawdz, czy potaczenie
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komunikacyjne jest ekranowane
i czy okablowanie jest rozsadne.
\W razie potrzeby rozwaz podtg
czenie réwnolegtych

kondensatoréw filtrujgcych

Limit czasu komunikacji Sprdbowacé ponownie

Btad wykrywania pradu  [Btad obwodu prébkowania pradu Zapytaj serwis producenta

ECCF
Awaria zasilania pomocniczego

Btad odczytu i zapisu
EEEP Usterka EEPROM Zapytaj serwis producenta
EEPROM

Cisnienie sprzgzenia zwrotnego jest mniejsze niz prég Sprawdz potgczenie sprzezenia
EPAO |Btad rozerwania
\wykrywania niskiego ci$nienia lub wigksze lub réwne zwrotnego lub wyreguluj pr&g
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progowi wykrywania wysokiego cisnienia

wysokiego i niskiego cisnienia

wykrywania

EPOF

Btad komunikacji

podwd@nego procesora

Btad komunikacji procesora

Zapytaj serwis producenta
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6 Podsumowanie parametrdw i instrukcje

Opis parametru

o —Parametry, kt&re mozna modyfikowa¢ w dowolnym stanie
x —Parametry, kt&ych nie mozna modyfikowaé w stanie uruchomionym
+—Rzeczywiste parametry wykrywania, kt&rych nie mozna modyfikowa¢

© —Parametry producenta, kt&re sg ograniczone do modyfikacji producenta, a uzytkownicy sg zabronieni

VGrupa FO-podstawowe parametry pracy

Zakres ustawie Domyslna | Amend
Kod Przedmiot Opis
n warto$é ment
0.10~ Ustawieni
F0.00 Moc Wyswietl aktualng moc .
99.99KW e modelu
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F0.01

Wersja
oprogramowa
nia sterownika

gtéwnego

Wyswietl aktualny numer wersji oprogramowania

1.00~99.99

1.00

F0.02

Uruchamianie
wyboru kanatu

polecen

0 : Kanat polecen panelu

F0.03

Wyb&
ustawienia cz

estotliwosci

1: Kanat polecen terminala

F0.04

Maksymalna

czestotliwose

2 Kanat polecen komunikacji

MAX { 50.0,

[Fo.05] } ~

50.0Hz
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wyjsciowa 999.9Hz
MAX{0.1 ,
Gd@na granica 0: Potencjometr panelu 1: Ustawienie cyfrowe 1,
F0.05 [Fo.06] }~ 50.0Hz x
czestotliwosci | panel 4, v regulacja klawiszy
[F0.04]
Dolna cze 2: Ustawienie cyfrowe 2, regulacja zacisku GORA / 0.0 ~ Upper cz
F0.06 | stotliwos$c DO 3: Ustawienie analogowe AVI (0 10 V) 4: estotliwos¢ 0.0Hz x
graniczna Ustawienie kombinowane graniczna
Przetwarzanie
po osiagnig
5: Ustawienie ACI (0 ~ 20mA) 6: Ustawienie
F0.07 | ciu dolnej 0~2 0 x
komunikacji
granicy cze
stotliwosci
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Cyfrowe

ustawienie cz

Wartos¢ jest poczatkowq wartoscig cyfrowego

0.0 ~ Upper

F0.08 10.0Hz
estotliwosci ustawienia czestotliwosci limit frequency
roboczej
Cyfrowa
Diody LED: przechowywanie przy wytaczonym
F0.09 | kontrola cze 0000 ~ 2111 0000
zasilaniu
stotliwosci
czas 0.1~999.9S
F0.10 0 : zapisz
przyspieszenia 0.4~4.0KW
Ustawieni
7.58
czas e modelu
FO.11 1: nie zapisuj! 5.5~7.5KW
zwalniania
15.08

- 44 -




VTS2000 Series frequency inverter

Ustawienie
F0.12 Dziesigtki LED: Trzymaj w d@ 0~2 0 o
kierunku
Ustawienie
F0.13 0 : Zachowaj 0~2 0 x
krzywej V/F
Zwigkszenie
Ustawieni
F0.14 | momentu 1: nie trzymaj 0.0~30.0% o
e modelu
obrotowego
Czestotliwosc
odciecia To ustawienie jest punktem czestotliwosci odcigcia
F0.15 wzmocnienia podnoszenia podczas recznego zwigkszania 0.0 ~50.0Hz 15.0Hz x
momentu momentu obrotowego
obrotowego
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Output Voltage

Vb

increase
-

f cut-off b output Frequency

F0.16

Ustawienie cz
estotliwosci

nosnej

W sytuacjach wymagajacych cichej pracy cze
stotliwo$¢ nosng mozna odpowiednio zwiekszy¢,
aby spetni¢ wymagania, ale zwiekszy to
wytwarzanie ciepta przez falownik.

Kiedy falownik opuszcza fabryke, producent ustawit
rozsgdng czestotliwo$¢ nosng. W normalnych
warunkach uzytkownik nie musi modyfikowa¢ tego

parametru.

2.0~16.0KHz
0.4 ~3.0KW
4.0KHz

4.0 ~7.5KW
3.0KHz

Ustawieni

e modelu
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0,1~ Warto$¢

czestotliwosci

Gdy P0.13=2 (wielopunktowa krzywa U/f), uz F2
ytkownicy mogg uzy¢ krzywej F0.17~F0.22 U/f. 0.0~ Wartos¢
napieciaV2
Krzywa U/f jest zwykle ustawiana zgodnie z Wartosé cze
Warto$é cze charakterystykg obcigzenia silnika. stotliwosci
S o . F1 ~ Warto$
F0.17 stotliwosci Uwaga: V1<V2<V3, F1<F2<F3, ustawienie napie 12.5Hz x
¢ czestotliwo$
U/F F1 cia niskiej czestotliwosci jest zbyt wysokie, moze GiF3
spowodowaé przegrzanie lub nawet spalenie Warto$¢ napie
ciaVvl ~

silnika, falownik moze mie¢ utkniecie lub
Warto$¢ napie

zabezpieczenie nadprgdowe. cia V3
Warto$¢ cze

stotliwosci
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Warto$¢ napi

F0.18
ecia U/F V1
Warto$¢ cze
F0.19 stotliwosci
U/f F2

Voltage

Rated power
of motor

F1 F2  F3Yax output prequency

Frequency

- 48 -

F2~cze
stotliwos$¢
znamionowa
silnika [F4.03]
Warto$¢ napie
ciav2 ~
100,0% * Vout
(napiecie
znamionowe

silnika [F4.00])

0.0 ~ Wartos¢

25.0%
napieciaV2
Warto$¢ cze
stotliwosci

25.0Hz
F1 ~ Warto$

¢ czestotliwo$
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CiF3

Warto$¢ napie
Warto$¢ napi ciaVvi ~

F0.20 . . 50.0% x
ecia U/F V2 Warto$¢ napie

ciaV3

Warto$¢ cze

Warto$¢ cze stotliwosci
L F2~cze
F0.21 | stotliwosci 37.5Hz x
stotliwos¢
UIfF3 znamionowa

silnika [F4.03]

Warto$¢ napie

Wartosé napi ciavz ~
F0.22 100,0% * Vout | 75.0% x
ecia U/F V3 e
(napiecie
znamionowe
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silnika [F4.00])

F0.23

hasto uz

ytkownika

Ustaw dowolng liczbe niezerowa, musisz odczeka

¢ 3 minuty lub wytgczyé, aby zadziatato.

0~9999 0

Grupa F1-pomocnicze parametry pracy

Przedmiot Opis Zakres ustawiedn [ Domy$ Popra
Kod Ina wka
warto§é
Diody LED jedynki: tryb startowy O: start od cze
stotliwosci startowej 1: hamowanie DC najpierw, a
Metoda
F1.00 nastgpnie start od czestotliwosci startowej Diody 0000 ~ 0011 00 x
startowa
dziesigtkowe: awaria zasilania lub nieprawidtowa
metoda restartu
Bezposrednia 0: bezuzyteczne 1: zaczynajac od czestotliwosci
F1.01 0.0 ~50.0Hz 1.0Hz o

czestotliwosé

poczatkowej
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startowa

Prad

0.0 ~50.0%
hamowania Setki LED: zarezerwowane Tysigce LED:
F1.02 >Motor rated 0.0% o
DC przy zarezerwowane
current
rozruchu

Czas
Czestotliwos$¢ rozruchu bezposredniego: odnosi si
hamowania
F1.03 e do czestotliwosci poczatkowej podczas rozruchu 0.0 ~30.0s 0.0s o
DC przy
falownika.
rozruchu

Tryb
F1.04 0: Zwolnij 1: Wolne zatrzymanie 0~1 0 x
zatrzymania

Czestotliwos Output current

(effective valle)

¢ pocza N\ [TBraking waiting time .
PRASIg WAL, UM 0.0 ~ Upper limit

F1.05 | tkowa { [ B¢ braking amount 0.0Hz o
! ! g
[ Etopping brake frequency

Amount

hamowania pr

Operate command —

gdem statym
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przy

zatrzymaniu

F1.06

Napiecie
hamowania

DC na stopie

F1.07

Czas
hamowania pr
gdem statym

na przystanku

F1.08

Czas
oczekiwania
na
hamowanie
DCna

przystanku

0.0 ~50.0%
>Motor rated

voltage

0.0%

0.0 ~30.0s

0.0s

0.00 ~ 99.99s

0.00s

F1.09

do przodu

ustawienie cz

Jog do przodu i do tytu ustawienie czgstotliwosci
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estotliwosci
Jog
Ustawienie cz
estotliwosci
F1.10
biegu
wstecznego
Czas
. . 0.1~999.9S
F1.11 przyspieszani
. o . . o 0.4 ~4.0KW
a jog Ustawienie czasu przyspieszania i zwalniania Jog Model
10.0S . o
Czas setting
5.5~7.5KW
F1.12 zwalniania
15.0S
impulsowego
Czestotliwo$ Ustawiajgc czestotliwosé skoku i zakres, falownik 0.0 ~ Upper limit
F1.13 0.0Hz o
¢ skoku moze unikng¢ mechanicznego punktu rezonansu frequency
obcigzenia.
F1.14 Zakres skoku 0.0 ~10.0Hz 0.0Hz o

-53-




VTS2000 Series frequency inverter

Metoda

ustawiania cz

F1.15 0: potencjometr + czestotliwo$¢ cyfrowa; 0~7 0
estotliwosci
kombinacji
Programowal 1: potencjometr + czestotliwos¢ cyfrowa 2:
na kontrola potencjometr + AVI
F1.16 0000 ~ 1221 0000
pracy (prosta
obstuga PLC)
Czestotliwos F1.17-P1.35 do okreslenia czestotliwosci pracy, -Upper 5.0Hz
F1.17 ¢ wielu pre czasu i kierunku kazdej sekcji. frequency to
dkosci 1 Wielostopniowg czestotliwo$¢ predkosci mozna upper frequency
Czestotliwo$ ustawi¢ w sposcbciagty od -génej czestotliwosci --Upper 10.0Hz
F1.18 ¢ wielu pre granicznej (-fmax) do génej czestotliwosci frequency to
dkosci 2 granicznej (fmx). upper frequency
Czestotliwos Uwaga: Znak predkosci wielostopniowej okresla -Upper 15.0Hz
F1.19 ¢ wielu pre kierunek ruchu prostego PLC. Wartosci ujemne frequency to
dkosci 3 wskazujg dziatanie odwrotne. To urzadzenie moze upper frequency
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Czestotliwo$ ustawi¢ 7-stopniowa czestotliwos¢ predkosci, -Upper 20.0Hz o
F1.20 ¢ wielu pre odpowiadajgcg wielostopniowej czestotliwosci pre | frequency to

dkosci 4 dkosci 0 (f0) do wielostopniowej predkosci 6 (f6) upper frequency

Czestotliwo$ Speed Multi-sp Multi-sp Multi-sp -Upper 25.0Hz o
F1.21 ¢ wielu pre segment eed S1 eed S2 eed S3 frequency to

dkosci 5 0 1 0 upper frequency

Czestotliwo$ 1 0 1 0 -Upper 37.5Hz o
F1.22 ¢ wielu pre 2 1 1 0 frequency to

dkosci 6 3 0 0 1 upper frequency

Czestotliwo$ 4 1 0 1 -Upper 50.0Hz °
F1.23 ¢ wielu pre 5 0 1 1 frequency to

dkosci 7 6 1 1 1 upper frequency

Czas dziatania | Ustaw czas dziatania predkosci segmentu 1
F1.24 segmentu pre (jednostka jest wybierana przez [F1.35], domysinie 0.0 ~999.9s 10.0s o

dkosci 1 jest to sekunda)
F1.25 Czas pracy Ustaw czas dziatania predkosci segmentu 2 0.0 ~999.9s 10.0s o
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segmentu pre

(jednostka jest wybierana przez [F1.35], domysinie

dkosci 2 jest to druga)
Czas pracy Ustaw czas dziatania predkosci segmentu 3

F1.26 segmentu 3 pr (jednostka jest wybierana przez [F1.35], domy$lnie 0.0 ~999.9s 10.0s
edkosci jest to druga)
Czas pracy 4 Ustaw czas dziatania predkosci segmentu 4

F1.27 segmentu pre (jednostka jest wybierana przez [F1.35], domy$Inie 0.0 ~999.9s 10.0s
dkosci jest to sekunda)
Segment pre Ustaw czas dziatania predkosci segmentu 5

F1.28 dkosci 5 czas (jednostka jest wybierana przez [F1.35], domy$inie 0.0 ~999.9s 10.0s
dziatania jest to druga)
Segment pre Ustaw czas dziatania predkosci segmentu 6

F1.29 dkosci 6 czas (jednostka jest wybierana przez [F1.35], domysinie 0.0 ~999.9s 10.0s
pracy jest to sekunda)
Segment pre Ustaw czas dziatania predkosci segmentu 7

F1.30 dkosci 7 czas (jednostka jest wybierana przez [F1.35], domysinie 0.0 ~999.9s 10.0s

pracy

jest to druga)
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wyb& czasu Diody LED: czas przyspieszania i zwalniania
przyspieszani segmentu predkosci 1;
F1.31 0000~ 1111 0000 o
a i zwalniania
segmentu 1
wyb& czasu 0~1
przyspieszani
F1.32 000~ 111 000 o
a i zwalniania
segmentu 1
Czas 0.1~999.9s
F1.33 przyspieszeni Dziesigtki LED: czas przyspieszania i zwalniania 0.4 ~4.0KW
az2 segmentu predkosci 2; 10.0s 10.0s o
czas 0~1 5.5~7.5KW
F1.34
hamowania 2 15.0s
Wyb& Setki diod LED: czas przyspieszania i zwalniania
F1.35 Jjednostki segmentu predkosci 3 000~ 211 000 x
czasu
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Grupa F2-Parametry wej$é i wyj$é analogowych i cyfrowych

Przedmiot Opis Zakres ustawien [ Domy$ Popra
Kod Ina wka
warto$é
Dolne napie
F2.00 | cie graniczne 0.00~ [F2.01] 0.00V o
wejscia AVI
Ustaw g&ne i dolne granice napiecia AVI
Gdna granica
[F2.01] ~
F2.01 | napieciawej$ 10.00V o
10.00V
ciowego AVI
Dolna granica
AVI Ustaw odpowiednie ustawienie g&nego i dolnego
F2.02 o limitu AV, to ustawienie odpowiada procentowi cz -100.0% ~ 0.0% o
odpowiadajg
L estotliwosci g&nego limitu [F0.05]. 100.0%
ca ustawieniu
F2.03 | Gd&na granica 100.0% o
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AVI
odpowiadajg

ca ustawieniu

Dolny limit pr
F2.04 | aduwejscia 0.00~ [F2.05] | 0.00mA o
ACI Ustaw gany i dolny limit pradu wejscia ACI

Gany limit pr
[F2.04] ~
F2.05 | adu wejscia 20.00mA | o

20.00mA
ACI

Dolna granica

ACI
F2.06 o 0.0% o
odpowiadajg Ustaw odpowiednie ustawienie g&nego i dolnego 100.0%
- U700 ~
ca ustawieniu limitu ACI, kt&e odpowiada procentowi g&nej

i . . 100.0%
Gdna granica granicy czestotliwosci [F0.05].

F2.07 ACI 100.0% o

odpowiadajg
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ca ustawieniu

Stata czasowa

filtrowania

Ten parametr stuzy do filtrowania sygnatu wej$

F2.08 sygnatu wej$ ciowego AVI, ACI i potencjometru panelowego w 0.1~5.0s 0.1s
cia celu wyeliminowania wptywu zakté&en.
analogowego
Limit
odchylenia Gdy analogowy sygnat wejsciowy czesto oscyluje
£209 przeciwwstrzg | wokd podanej wartosci, mozna ustawi¢ F2.09, aby 0.00~0.10V 0.00V
sowego wej$ tlumi¢ wahania czestotliwosci spowodowane przez
cia te wahania.
analogowego
Wyb& funkcji
zacisku wyj$
F2.10 | cia 0: czgstotliwo$¢ wyjsciowa 0~5 0

analogowego

AO
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Dolna granica 0.00v o
F2.11 .
wyjécia AO 1: prad wyjsciowy 0.00 ~ 10.00V/

Gd@na granica 2: Predkos¢ silnika 0.00 ~20.00mA 10.00V o
F2.12
wyjscia AO

Funkcja
F2.13 | zacisku wej$ 0~27 3 x

ciowego X1

Funkcja
i i 3: napiecie wyjsciowe
F2.14 | zacisku wej$ 0~27 4 x
4: AVI
ciowego X2

5: ACI
Funkcja i . .
Ustaw gé&ng idolng granice wyjscia AFM
F2.15 zacisku wej$ 0~27 0 x

ciowego X3

Funkcja
F2.16 zacisku wej$ 0~27 0 x

ciowego X4
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F2.17

Funkcja
zacisku wej$

ciowego X6

22

F2.18

Tryb

sterowania
terminalem
FWD/REV

0: terminal sterujacy jest w stanie bezczynnosci

F2.19

Wyb& funkcji
wykrywania
zacisk&w przy
wigczeniu

zasilania

1: Sterowanie impulsowe do przodu

F2.20

Przekaznik

TAI/TB/TC

F2.21

Ustawienia

wyj$ciowe

2: Kontrola biegu wstecznego

3: Sterowanie do przodu (FWD)

F2.22

Wyjécie

4: Kontrola biegu wstecznego (REV)
-62 -
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otwartego 5: Trgprzewodowa kontrola dziatania
kolektora Y1

Op&nienie
zamkniecia
F2.23
przekaznika

TAITC

Op&nienie
zamkniecia
F2.24 6: Swobodna kontrola zatrzymania 0.0Hz ~ 15.0Hz 5.0Hz o
przekaznika

TAITC

Amplituda Gdy czestotliwo$é wyjsciowa przekracza cze
0.0Hz ~ Upper
F2.25 wykrywania stotliwo$¢ odpowiadajacg poziomowi PDT, 10.0Hz o
limit frequency

zasiegu FAR wielofunkcyjny zacisk wyjscia cyfrowego
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P T TS TeTes TS
{ cz
== €
< stotliwo
¢ Timeiewaz
Y
r
]
Time
Ustawienie
F2.26 . 0.0 ~30.0Hz 1.0Hz
poziomu FDT

Kod funkcji to szybko$¢ modyfikacji czestotliwo$
F2.27 | Histereza FDT . L . . . 0.1Hz~99.9Hz/s [ 1.0Hz/s
ci podczas ustawiania czestotliwosci przez zacisk
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UP / DOWN, to znaczy zacisk UP / DOWN i zacisk
COM sg zwarte na jedng sekunde, a wielko$¢

zmiany czestotliwosci

Szybkos¢
modyfikacji
F2.28 terminala W 0: wskazuje tryb wyzwalania poziomu; 0~1FH 0 o
GORE /W
DOL

Ustawienie 1: wskazuje tryb wyzwalania impulsowego;
trybu
wyzwalania
F2.29 impulsév na 0~1FH 0 o
zaciskach wej
$ciowych
(X1~ X5)
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Efektywne
ustawienie

F2.30 logiki zacisku 0~9999 5 o
wejsciowego
(X1 ~ X5)
Wspdczynnik | 0: Logika poz na, to znaczy, gdy terminal Xi

F2.31 . Oika pozytyw v oy 0~9999 5 o
filtra X1 jest podtaczony do terminala publicznego, jest waz
Wspdczynnik ny, a roztaczenie jest niewazne

F2.32 pecey Y 4 ! 0~9999 5 o
filtra X2
Wspdczynnik

F2.33 0~9999 5 o
filtra X3
Wspdczynnik

F2.34 0~9999 5 o
filtra X4

Grupa parametréw F3-PID

Kod Przedmiot Opis Zakres ustawien | Domy$ | Popra
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Inavalue | wiaé
ment
Ustawienie Diody LED: charakterystyka regulacji PID
F3.00 0000 ~ 2122 1010 x
funkcji PID
Cyfrowe
ustawienie
F3.01 0: nieprawidtowy 0.0 ~100.0% 0.0% o
podanej warto
Sci
Wzmocnienie
kanatu sprzez
F3.02 1: pozytywny efekt 0.01~10.00 1.00 o
enia
zZwrotnego
Wzmocnienie Gdy sygnat sprzezenia zwrotnego jest wiekszy niz
F3.03 | proporcjonaln podana warto$¢ PID, czestotliwo$¢ wyjsciowa 0.01~5.00 2.00 o
eP falownika musi sie zmniejszy¢ (to znaczy
F3.04 | Czas zmniejszy¢ sygnat sprzezenia zwrotnego). 0.1~50.0s 1.0s o
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integracji Ti 2: negatywny efekt
Gdy sygnat sprzezenia zwrotnego jest wiekszy niz
Czas r& podana warto$¢ PID, czestotliwo$¢ wyjsciowa
F3.05 . . oo L 0.1~10.0s 0.0s
nicowy Td falownika musi wzrosna¢ (tj. zmniejszy¢ sygnat
sprzezenia zwrotnego).
Okres
F3.06 prébkowania Setki diod LED: PID podany kanat wej$ciowy 0.1~10.0s 0.0s
T
Granica
F3.07 0: potencjometr klawiatury 0.0~20.0% 0.0%
odchylenia
Zadana cze
0.0 ~ Upper limit
F3.08 | stotliwo$¢ pe 0.0Hz
frequency
tli zamknietej
Wielko$¢ PID podaje potencjometr na panelu
Czas
operacyjnym.
utrzymywania
F3.09 0.0 ~999.9s 0.0s

ustawionej cz

estotliwosci
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Jesli rzeczywista warto$¢ sprzezenia zwrotnego

jest wieksza niz podana warto$¢ i gdy czestotliwo
$¢ wyjsciowa falownika osigga dolng czestotliwo
Wspdczynnik
F3.10 $¢ graniczng, falownik przechodzi w stan uépienia 0.0 ~ 150.0% 100.0% o
progu snu
(tj. pracuje z predkoscig zerowa) po czasie op&
nienia okreslonym przez F3.12 ; Warto$¢ jest

procentem nastawy PID.

Jesli rzeczywista warto$¢ sprzezenia zwrotnego

Wspdczynnik jest mniejsza niz podana, falownik opusci stan us
F3.11 | progu pienia i rozpocznie pracg po czasie op&nienia okre | 0.0 ~150.0% 90.0% o
budzenia $lonym przez F3.13; warto$¢ ta jest procentem

wartosci zadanej PID.

Czas op& Ustaw czas op&nienia uspienia

F3.12 0.0 ~999.9s 100.0s o
nienia snu
Czas op& Ustaw czas op&nienia budzenia

F3.13 0.0 ~999.9s 1.0s o
nienia
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budzenia

F3.14

Odchylenie mi
edzy sprzez
eniem
zwrotnym
podczas
wchodzenia w
stan uspienia
a ustawionym

ci$nieniem

Ten parametr funkcji jest wazny tylko w przypadku

zakt&en w trybie uspienia

0.0~10.0%

0.5%

F3.15

Czas op&
nienia
wykrywania p
eknie¢ rur

Ustaw czas op&nienia wykrywania pekniecia rury

0.0 ~130.0s

30.08

F3.16

Pr&
wykrywania

wysokiego ci$

Gdy ci$nienie sprzezenia zwrotnego jest wigksze
lub réwne tej ustawionej wartosci, btad rozerwania

rury ,EPAOQ” zostanie zgtoszony po op&anieniu

0.0 ~200.0%

150.0%
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nienia rozerwania rury F3.15. Gdy ci$nienie sprzezenia
zwrotnego jest mniejsze niz ta ustawiona wartosc,
btad rozerwania rury ,EPAQ” zostanie
automatycznie zresetowany; prd&y to procent statego

cisnienia.

Gdy cisnienie sprzezenia zwrotnego jest mniejsze ni

Z ta ustawiona warto$¢, btgd rozerwania rury

Prg EPAQ” zostanie zgtoszony po F3.15 op&anienia
wykrywania rozerwania rury. Gdy ci$nienie sprzezenia
F3.17 0.0 ~200.0% 50.0% o
niskiego ci$ zwrotnego jest wieksze lub réwne tej ustawionej
nienia wartosci, btad rozerwania rury ,EPAQ” zostanie

automatycznie zresetowany; prdg to procent statego

cisnienia.

Zasieg 0.00 ~99.99 10.00MP
F3.18 Ustaw maksymalny zasigg czujnika o
czujnika (MPa, Kg) a
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Grupa F4-Zaawansowane parametry funkcji

Cod Item Description Setting range Default Amend
ode
value ment
Napiecie Ustawien
0~500V : 380V
F4.00 znamionowe ie x
0~250V : 220V
silnika modelu
Prad Ustawien
F4.01 | znamionowy Ustawienie parametr@w silnika 0.1~999.9A ie x
silnika modelu
Predkos¢ Ustawien
F4.02 znamionowa 0~ 60000Krpm ie x
silnika modelu
Czestotliwosé 50,0 Hz x
F4.03 znamionowa 1.0~999.9Hz
silnika
Rezystancja Ustaw rezystancje stojana silnika Ustawien o
F4.04 . o 0.001 ~20.000Q .
stojana silnika ie
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modelu
Ustaw prad jatowy silnika Ustawien x
Prad jatowy
F4.05 0.1~ [F4.01] ie
silnika
modelu
F4.06 Funkcja AVR 0: nieprawidtowy 0~2 0 x
Sterowanie
FA.07 | wentylatorem | 1:wazne przez caty czas 0~1 0 °
chtodzacym
Czasy
automatyczne
F4.08 | go 2: Niewazne tylko podczas zwalniania 0~10 0 x
resetowania bt
eddw
Czas interwatu
F4.09 automatyczne 0: Tryb automatycznego sterowania 0.5~25.0s 3.0s x
go
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resetowania bt

edu
Napiecie pocz
gtkowe
330~ 380/660 ~ 350/780
F4.10 | hamowania zu °
800V \Y%
zyciem
energii 1: biegnij po wiaczeniu zasilania.
Stosunek zuz
ycia energii
F4.11 10~100% 100% ©
podczas
hamowania
Grupa F5-parametry funkcji ochrony
e i Default Amend
Code Item Description Setting range
value ment
F5.00 Ustawienia Diody LED: wyb& zabezpieczenia przecigz 0000 ~ 1211 0001 x
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ochrony eniowego silnika

Wspdczynnik
ochrony

F5.01 silnika przed 0: nieprawidtowy 30% ~110% 100% x
przecigz

eniem

Poziom
ochrony 50 ~ 280/50 ~ 180/360
F5.02 1: wazny x
podnapie 480V \%

ciowej

Wspdczynnik

graniczny napi | Dziesigtki LED: zabezpieczenie przed odtgczeniem 0:close, 1~

F5.03 1 x
ecia sprzgzenia zwrotnego P1D 255
zwalniania
Poziom 350 ~ 400/660 ~ 375/790

F5.04 0: nieprawidtowy x
graniczny 850V \%

-75 -




VTS2000 Series frequency inverter

przepiecia

F5.05

Wspdczynnik
graniczny pra
du

przyspieszenia

1: Dziatanie ochronne i wolny stop

0 : close , 1~99

10

F5.06

Wspdczynnik
ograniczajacy
prad o statej
predkosci

Setki LED: przetwarzanie awarii komunikacji 485

0:close, 1~10

F5.07

Aktualny

poziom limitu

0: Dziatanie ochronne i wolny stop

50% ~ 250%

180%

F5.08

Warto$é
wykrywania
odtgczenia
sprzezenia

zwrotnego

1: Alarm, ale zachowaj status quo!

0.0 ~100.0%

0.0%

F5.09

Czas

2: Alarm i zatrzymaj zgodnie z ustawiong metoda;

0.1~999.9S

10.0s
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wykrywania
roztaczenia
sprzezenia

zwrotnego

Poziom

alarmu wste
F5.10 pnego przecig Tysigce diod LED: wyb& tlumienia wstrzaséw 0~150% 120% o
Zenia

falownika

Op&nienie
alarmu wstg
F5.11 pnego przecig 0: nieprawidtowy 0.0 ~15.0s 5.0s x
Zenia

falownika

Wigcz
F5.12 1: wazny 0~1 0 x

priorytet
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impulsowania

Wspdczynnik

F5.13 ttumienia drga 0~200 30
n Wspdczynnik zabezpieczenia przecigzeniowego
Wspdczynnik silnika to procent warto$ci prgdu znamionowego
F5.14 | ttumienia silnika do warto$ci znamionowego pradu wyj$ 0~12 5
amplitudy ciowego falownika
Dolna Ten kod funkcji okre$la dopuszczalne dolne napig
graniczna cze cie graniczne szyny DC, gdy falownik pracuje
F5.15 | stotliwos$¢ t normalnie. 0.0~ [F5.16] 5.0Hz
umienia Ten parametr stuzy do regulacji zdolnosci falownika
oscylacji do tlumienia przepieé¢ podczas zwalnianiao
Gdéna granica Poziom limitu przepiecia okresla napiecie robocze
czestotliwosci | podczas ochrony przed przepigciem [F5.15] ~
F5.16 45.0Hz
tlumienia drga [F0.05]
n
F5.17 Wyb& Ten parametr stuzy do regulacji zdoInosci falownika | 000 ~111 011
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ograniczenia
pradu fala po
fali

do ttumienia przetezenia podczas przyspieszania.

Grupa F6-Parametry komunikacji

o X Default Amend
Code Item Description Setting range
value ment
Lokalny
F6.00 Ustaw adres lokalny, 0 to adres rozgtoszeniowy. 0~247 1 x
adres
Konfiguracj
F6.01 Diody LED: wyb& szybkosci transmisji 0000 ~ 0322 0000 x
komunikacj
i MODBUS
Czas
F6.02 . 0: 9600BPS 0.1~100.0s 10.0s x
wykrycia

-79 -




VTS2000 Series frequency inverter

limitu czasu
komunikacj

F6.03

Lokalne
op&nienie

odpowiedzi

1: 19200BPS

0~200ms

5ms

F6.04

Proporcjona
Iny wsp&
czynnik

powigzania

2: 38400 BPS

0.01~10.00

1.00

Grupa F7-dodatkowe parametry funkcjonalne

Code

Item

Description

Setting range

Default

value

Amend

ment

F7.00

Tryb liczenia i

pomiaru czasu

Diody LED: przetwarzanie przybycia zliczania

000~ 303

103
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Ustawienie
wartosci . .
F7.01 . 0: Zliczanie jednookresowe, zatrzymanie wyjscia [F7.02] ~9999 | 1 o
resetowania

licznika

Ustawienie

wartosci
F7.02 1: Pojedynczy okres, kontynuuj wyjécie 0~ [F7.01] 1 °
wykrywania

licznika

Ustawienie
F7.03 2: Licznik cykli, wyjscie zatrzymania 0~9999s 0s o
czasu

Zewnetrzna cz

estotliwos¢

F7.04 | graniczna wej 3: liczba cykli, kontynuuj wyprowadzanie 0.00~ [F7.14] 0.00KHz o
$cia impulsu Dziesigtki LED: zarezerwowane
X5

F7.05 | Zewnetrznacz [F7.13] ~ 20.00KH | o
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estotliwosé
graniczna wej
Scia
impulsowego
X5

99.99KHz

F7.06

Dolna granica
impulsu zewn
etrznego X5
odpowiadajg

ca ustawieniu

F7.07

Impuls zewne
trzny X5

gdéna granica
odpowiednieg

0 ustawienia

Setki diod LED: przetwarzanie czasu przyjazdu

-100.0% ~
100.0%

0.0%

-100.0% ~
100.0%

100.0%

Grupa F8-Zarzadzanie i parametry wyéwietlania
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Default Amend
Code Item Description Setting range
value ment
Na przyktad: F8.00 = 2, to znaczy wybierz
Wyb&
napiecie wyjsciowe (d-02), a nastepnie
parametréw
F8.00 domysinym elementem wys$wietlania gt 0~26 0 o
monitorowani
awvnego interfejsu monitorowania jest
a pracy
aktualna warto$¢ napiecia wyjsciowego.
Na przyktad: F8.01 = 3, to znaczy wybierz
Wyb& pozycji
napiecie magistrali (d-03), a nastepnie
parametréw
F8.01 domysing pozycja wyswietlacza gt 0~26 1 )
monitorowani
Awnego interfejsu monitorowania jest
a wytgczenia
aktualna warto$¢ napiecia magistrali.
Wspdczynnik
Stuzy do korygowania btedu wyswietlania
wyswietlania
F8.02 skali predkosci i nie ma wptywu na 0.01~99.99 1.00 o
predkosci
rzeczywistg predkosc.
silnika
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Inicjalizacja
F8.03 0: Brak operacji 0~2
parametréw
Falownik znajduje sie w normalnym stanie
odczytu i zapisu parametréw. To, czy warto
Ustawienie $¢ ustawienia kodu funkcji moze zosta¢
F8.04 0~3
klawisza JOG zmieniona, zalezy od stanu ustawienia hasta
uzytkownika i aktualnego stanu pracy
falownika.
Wyb&
F8.05 kompensacji 1: Przywr& ustawienia fabryczne 0~1
poslizgu

7 Protokd@ komunikacyjny

(Wszystkie ponizsze dane sg szeshastkowe)
1 (tryb i format RTU)

Gdy sterownik komunikuje si¢ po magistrali Modbus w trybie RTU, kazdy 8-bitowy bajt informacji jest
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dzielony na dwa 4-bitowe znaki szesnastkowe. GtGvng zaletg tego trybu jest to, Ze gesto§¢ przesytanych
znakaw jest wigksza niz w trybie ASCII przy tej samej szybkosci transmisji, kazda wiadomo§€é musi byé
przesytana w sposé ciagly.

(1) Format kazdego bajtu w trybie RTU

System kodowania: 8-bitowy binarny, szesnastkowy 0-9, A-F.

Bity danych: mozna wybraé 1 bit startu, 8 bitdv danych (najnizszy bit wysytany jako pierwszy), 1 bit stopu, bit
parzystosci. (Patrz schemat sekwencji bitdv ramki danych RTU)

Obszar kontroli bteddw: cykliczna kontrola nadmiarowa (CRC).

( 2 ') Schemat sekwencji bit@v ramki danych RTU

(3) (3) Zkontrolg parzystosci

Zatrz
Poczatek 1 2 3 4 5 6 7 8 Par

ymacé

Without Parity check

Zatrzy
Poczatek 1 2 3 4 5 6 7 8

mac
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2, Odczytywanie i pisanie opisu kodu funkcji:

Kod funkcji Opis funkcji
03 Przeczytaj rejestr
06 Zapis rejestru

3, Adres parametru opis protokolu komunikacyjnego :

. B Definicja .
Opis funkeji Wyjas$nienie danych R/W
adresu
0001H : Przestg
Polecenia kontroli komunikacji
0012H: bieg do przodu
2000H 0013H: Idz do przodu W
0022H: bieg wsteczny
0023H: Jog do tytu
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Adres ustawienia czestotliwosci 2001H Zakres ustawien czestotliwosci komunikacji wynosi W
komunikacji -10000 ~ 10000.

Uwaga: Ustawienie czestotliwosci komunikacji jest warto

Polecenia kontroli komunikacji $cig procentowg w stosunku do czestotliwosci

2002H maksymalnej, a jej zakres wynosi -100,00% ~ 100,00%). w

0001H : Wejscie btedu zewnetrznego

2102H 0002H : Reset btedu R
2103H Ustaw czestotliwo$é (dwa miejsca po przecinku) R
Odczytaj parametry
uruchomienia/zatrzymania 2104H Czestotliwosé wyjsciowa (dwa miejsca po przecinku) R
2105H Prad wyjsciowy (jedno miejsce po przecinku) R
2106H Napiecie magistrali (jedno miejsce po przecinku) R
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210DH Napiecie wyjsciowe (jedno miejsce po przecinku)
Warto$¢ sprzezenia zwrotnego PID (dwa miejsca po
210EH _ prze g ( jsca p
przecinku)
210FH PID Podana warto$é ( dwa miejsca po przecinku )
2101H Bit0 : uruchom
Przeczytaj opis kodu btedu! 2100H Bitl: Przest§

4, 03 H Tryb funkcji czytania:

Format ramki zapytania (Send frame):

Adres 01H
Funkcjonowac 03H
Poczatkowy adres danych 21H

02H
Dane (2 bajty) 00H
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02H

6FH

F7H

CRC CHK Niski
CRC CHK Wysoki
Analiza danych:
01H Adres falownika
03H Kod funkcji
2102H Adres poczatkowy

0002H Aby odczyta¢ liczbe adresdéw, tj. 2102H i 2103H

F76FH 16-bitowy kod kontrolny CRC

Format ramki informacyjnej odpowiedzi (ramka zwrotna):

Address 01H
Function 03H
DataNum*2 04H
Datal[2Byte] 17H
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70H
00H
Data2[2Byte] 00H
CRC CHK Low FEH
CRC CHK High 5CH
Analiza danych:
01H Adres falownika
03H Odczyt kodu funkcji.
04H Jest iloczynem czytania elementéw * 2
1770H Odczytaj dane 2102H (ustaw czestotliwo$c)
0000H Odczytaj dane 2103H (czestotliwos¢ wyjsciowa)
5CFEH 16-bitowy kod kontrolny CRC
5 (tryb funkcji pisania 06 H)
Zapytanie o format ramki informacyjnej (ramka wysyfajaca):
Adres 01H
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Funkcjonowac 06H
Poczatkowy adres danych 20H
00H
Dane (2 bajty) 00H
01H
CRC CHK Niski 43H
CRC CHK Wysoki CAH
Analiza danych:
01H Adres falownika
06 H Pisanie kodu funkcji
2000H Adres polecenia sterujgcego
0001H Polecenie zatrzymania
43CAH 16-bitowy kod kontrolny CRC
Format ramki informacyjnej odpowiedzi (ramka zwrotna):
Adres 01H
Funkcjonowac 06H
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Poczatkowy adres danych 20H
00H
Liczba danych (bajty) 00H
01H
CRC CHK Niski 43H
CRC CHK Wysoki CAH

Analiza danych tego segmentu: Jesli ustawienia sa prawidtowe, zwr& te same dane wej$ciowe.
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8 Regularna kontrola i konserwacja

Zmiany w $rodowisku pracy falownika, takie jak wptyw temperatury, wilgotnosci, dymu i starzenie sie
elementéw wewnetrznych falownika, mogg powodowa¢ rézne awarie falownika. Dlatego falownik nalezy
sprawdza¢ codziennie podczas przechowywania i uzytkowania oraz przeprowadza¢ regularng konserwacje.
1: Codzienna konserwacja

Gdy falownik jest normalnie witgczony, nalezy potwierdzi¢ nastepujace informacje:

(/1) Czy silnik emituje nietypowe dzwieki i wibracje?

( 2) Czy falownik i silnik nie przegrzewajg sie w nietypowy sposéb?

( 3 ) Czy temperatura otoczenia jest zbyt wysoka?

( 4) Czy miernik pradu obcigzenia jest taki sam jak zwykle?

('5) Czy wentylator chtodzacy falownika dziata normalnie?
2: Regularna konserwacja

1) Regularna konserwacja

Uzytkownik moze przeprowadzaé regularne przeglady falownika w okresie krétkoterminowym lub 3-6 miesie
cy w zaleznosci od uzytkowania, aby wyeliminowaé ukryte problemy i zapewni¢ dtugotrwatg stabilng prace.
Po sprawdzeniu falownika nalezy odcig¢ zasilanie. Dopiero gdy monitor nie jest wy$wietlany, a wskaznik
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zasilania obwodu gtéwnego jest wytaczony, mozna przeprowadzi¢ inspekcje

(1) Jesli $ruby zaciskdw sterowania sg poluzowane, dokre¢ je $rubokretem.

( 2) Czy zaciski obwodu gtéwnego sg w stabym kontakcie i czy wystepuja $lady przegrzania w potgczeniach
kabli lub szyn miedzianych, $rub,

(3) Czy kabel zasilajacy i przewod sterujacy s uszkodzone, zwiaszcza czy zewnetrzna warstwa izolacji jest
peknieta lub przecieta.

(4) Czy potaczenie migedzy kablem zasilajacym a ztgczem wciskanym na zimno jest luzne i czy strefa
wybuchu izolacji na potaczeniu starzeje si¢ lub odpada.

(5) Oczy$¢ kurz z ptytek obwoddw drukowanych, kanatéw powietrznych itp. i zastosuj $rodki antystatyczne
podczas czyszczenia.

(6 ) W celu przeprowadzenia testu izolacji falownika, nalezy najpierw odtgczy¢ zasilanie falownika i
wszystkie potgczenia miedzy falownikiem a silnikiem, a po tym, jak wszystkie zaciski wej$ciowe i wyj$ciowe
obwodu gtéwnego zostang niezawodnie zwarte przewodami, a nastepnie przeprowadzi¢ test uziemienia, nalez
y uzy¢ kwalifikowanego megaomomierza 500 V (lub odpowiedniego zakresu napiecia testera izolacji); nie uz
ywaj wadliwego instrumentu. Surowo zabrania sie podfaczania tylko jednego zacisku obwodu gtéwnego do
testu izolacji, w przeciwnym razie istnieje ryzyko uszkodzenia transformatora. Nie wykonuj testu izolacji na
zaciskach sterowania, w przeciwnym razie falownik zostanie uszkodzony. Po zakonczeniu testu nalezy pamieta
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¢ o usunieciu wszystkich przewodow zwierajgcych zaciski petli.

( 7 Yezeli test izolacji jest przeprowadzany na silniku, przewody miedzy silnikiem a falownikiem muszg byé ca
tkowicie odtgczone przed oddzielnym testowaniem silnika. W przeciwnym razie istnieje ryzyko uszkodzenia
falownika.
2) Regularna konserwacja
Aby falownik dziatat normalnie przez diugi czas, zywotno$¢ elementéw elektronicznych wewnatrz falownika
musi by¢ regularnie konserwowana. Zastosowanie elementéw elektronicznych rézni sie w zaleznosci od
warunkoéw. Okres konserwacji falownika podany w ponizszej tabeli stuzy jako odniesienie.

Przedmiot Standardowe lata wymiany
\Wentylator chtodzacy 2~ 3 lat
Kondensator elektrolityczny 4 ~5 lat
Ptytka drukowana 5~ 8 lat
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