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Prosimy o dokfadne zapoznanie sie z poniiszg dokumentacjg przed przystgpieniem do montazu,
konserwacji i obstugi napeddéw obrotowych wymiennikéw ciepta. W przypadku watpliwosci skontaktuj sie
z oficjalnym wsparciem VTS. Niniejsza instrukcja moze by¢ uzywana wytgcznie przez wykwalifikowanego
instalatora / technika serwisu.
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1. KWESTIE BEZPIECZENSTWA

UWAGA! Napiecie elektryczne: Wszystkie napedy opisane w niniejszej instrukcji mogg by¢
podtgczane,
wykwalifikowany personel. Nieprawidtowe wykonanie ktdrejkolwiek z opisywanych operacji moze
pradem
lub uszkodzeniem produktu. Instalacja powinna by¢ prowadzona przewodami pozbawionymi

obstugiwane, instalowane, naprawiane i modyfikowane wytgcznie przez

skutkowa¢ $miercig, porazeniem elektrycznym, nieprawidlowym montazem
uszkodzen i z odpowiednim uziemieniem. Postepuj zgodnie ze schematami potgczen dedykowanymi dla danych

silnikow.

OSTRZEZENIE: Nie otwieraé ani nie demontowa¢ silnika, gdy zasilanie jest podfgczone do urzadzenia. Moze to
spowodowac smiertelne obrazenia w wyniku porazenia prgdem. Jesli konieczne jest otwarcie silnika, po odtgczeniu
od zasilania odczekaj co najmniej 5 minut.

UWAGA: Obowigzkiem uzytkownika i instalatora jest zapewnienie systemu odpowiedniego uziemienia i ochrony
zgodnie z normami krajowymi i lokalnymi. VTS nie ponosi odpowiedzialnosci za jakiekolwiek szkody lub obrazenia
spowodowane nieprawidtows instalacjg, wadliwymi obwodami elektrycznymi lub innymi awariami.

Przed przystgpieniem do montazu i obstugi silnika nalezy uwaznie przeczytaé catg instrukcje! Postepuj zgodnie
ze schematami potaczen, aby przeprowadzi¢ pomysing instalacje urzadzenia.

2. OPIS PRODUKTU | SPECYFIKACJA TECHNICZNA

Obrotowe wymienniki ciepta mogg byé wyposazone w trzy rézne konfiguracje silnikow krokowych, dostosowane
do potrzeb i wymagan elektrycznych klientéw. W Tabeli 1 przedstawiono ogdlng charakterystyke silnikéw krokowych
wystepujacych w obrotowych wymiennikach ciepta.

Moment - Moc | 2.0 Nm —=55W | 4.0 Nm - 110W | 8.0 Nm - 260 W
Waga =2.4kg =3.5kg =5.0kg
Wymiary 85x 85 x 67 85x 85x97 85 x 85 x 156

Srednica watu 12 mm 12 mm 12 mm

Tabela 1 Silniki krokowe stosowane w obrotowych wymiennikach ciepta

Tabela 2 przedstawia konfiguracje silnikdw w odniesieniu do wielkosci centrali.

Silnik Rozmiar AHU
2Nm-55W VVS021-VVS055
4Nm-110W VVS075-VVS300
8Nm-260 W VVS150-VVS300

Tabela 2 Dostepne konfiguracje silnikow

Uwaga: VTS zastrzega sobie prawo do zmiany podanych konfiguracji bez uprzedzenia. Wszelkie modyfikacje lub zmiany
konfiguracji inne niz proponowane nalezy najpierw zgfosic i skonsultowac z dziatem technicznym VTS.

Ponizsze tabele przedstawiajg specyfikacje techniczne podanych silnikéw wraz z ich numerami identyfikacyjnymi.
Numer indeksu to unikalny kod identyfikujgcy silnik odpowiedni dla danego produktu.
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Moment obrotowy

2.0 Nm

4.0 Nm

8.0 Nm

Indeks 7-1-0005-0082 7-1-0002-0083 7-1-0005-0084
Fazy 1 1 1
Napiecie zasilania [V] 208-240 208-240 208-240
Napiecie silnikow krokowych
V] 3x0-200V 3x0-200V 3x0-200V
Obroty 0-400 0-400 0-400
Czestotliwos¢ zasilania [Hz] 50 50 50
Moc 0,08 0,15 0,36
Moc (250 RPM) 55W 110 W 260 W
Waga = 2.4 kg =3.5kg =5.0kg
Klasa szczelnosci [IP] 54 54 54
Temperatura pracy -40°Cto +40°C -40°C to +40°C -40°C to +40°C
Temperatura przechowywania -40°C to +70°C -40°C to +70°C -40°C to +70°C
Wymiary 85 x 85 x 67 85 x 85 x 97 85 x 85 x 156
Srednica watu 12 mm 12 mm 12 mm

Potaczenia elektryczne

4-pole Tyco MATE-N-
LOK

4-pole Tyco MATE-N-
LOK

4-pole Tyco MATE-N-
LOK

Tabela 3 Specyfikacja techniczna dostepnych konfiguracji silnika

85 x 85
69.640.2

69.610.2

Rysunek 1 Silnik krokowy 2 Nm (wszystkie wymiary podano w milimetrach)
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Rysunek 2 Silnik krokowy 4 Nm (wszystkie wymiary podano w milimetrach)
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Rysunek 3 Silnik krokowy 8 Nm (wszystkie wymiary podano w milimetrach)

1725

161

140

lt——— 85 ———

|t———————————— 137 ——————— ]

L4

—T

infii

- 55 —=

Rysunek 4 Dedykowany sterownik (wszystkie wymiary podano w milimetrach)
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3. INSTALACIA

3.1 Montaz i instalacja

Ponizsze rysunki i instrukcje przedstawiajg sposéb prawidtowego montazu silnikdw i sterownika do obudowy
obrotowego wymiennika cieptfa. Silniki sg przeznaczone do mocowania do obudowy wymiennika. Kota pasowe
dobierane sg tak, aby odpowiadaty oczekiwanej predkosci, sprawnosci i wydajnosci silnikdw. Zapoznaj sie z Rozdziatem
2 - OPIS PRODUKTU | SPECYFIKACJA TECHNICZNA, aby okresli¢ prawidtowy zestaw produktéw. Kota pasowe muszg by¢
pewnie przytwierdzone do watu silnika.

Nie nalezy zmienia¢ konfiguracji napedu. Postepuj zgodnie z prawidtowo wybrang konfiguracjg podang
w pierwszym rozdziale tej instrukcji (patrz Tabela 2). Zmiana konfiguracji wigze sie ze niepoprawng
pracg kota obrotowego i ryzykiem btednego montazu. Przede wszystkim wystepuje takze ryzyko
uszkodzenia silnika oraz porazenia prgdem z powodu nieprawidtowego podtaczenia.

Ostrzezenie: Nieprawidtowa mechaniczna instalacja silnika moze by¢ przyczyng alertéw o btedach.

Ponizsze ilustracje przedstawiajag metody montazu i instalacji silnika krokowego. Kazdy model silnika krokowego ma
swoj wtasny sposdb montazu i moze réznic sie zgodnie z Tabelg 2 Dostepne konfiguracje silnikdw.

Wazne uwagi:

Silnik krokowy musi by¢ pewnie przymocowany do obudowy za pomocg dedykowanego uchwytu.

Silnik krokowy musi by¢ uziemiony.

Nie nalezy uzywac kabli ani ztgczy innych niz dotaczone do zestawu z silnikiem i sterownikiem.

Nie nalezy zmienia¢ rozmiaru kota pasowego. Optymalne rozmiary kot pasowych zostaty obliczone i wybrane
tak, aby pasowaty do pozgdanej wydajnosci obrotowego wymiennika ciepfa.

Zamontuj sterownik prawidtowo, aby unikng¢ przegrzania. Unikaj ekspozycji na bezposrednie dziatanie
promieni stonecznych.

Sprawdz? tabliczke znamionowag na silniku i sterowniku, aby potwierdzi¢ konfiguracje elektryczna.

—Pas segmentowy

Uchwyt silnika

- Silnik krokowy 2N
Koto pasowe ilnik krokowy 2Nm

~Sruba M5x20
Blokada stozkowa—*

Rysunek 5 Schemat montazu silnika krokowego 2 Nm



|, _——Pas segmentowy

_~—Uchwyt silnika

Blokada stozkowa—._
" Silnik krokowy 4Nm/8Nm

Koto pasowe —- _—Sruba M5

Sruba M5x20

Rysunek 6 Schemat montazu silnika krokowego 4 i 8 Nm

3.2 Potgczenia i okablowanie

Aby przeprowadzi¢ prawidtowa konfiguracje, zapoznaj sie z ponizszymi schematami przedstawiajgcymi
A mozliwe sposoby podtaczenia silnika. Instalacja i podfgczenie moze byé wykonane tylko przez

wykwalifikowany personel. Niewykonanie ktdrejkolwiek z podanych operacji moze skutkowac $miercia,
porazeniem pradem elektrycznym, nieprawidtowym montazem lub uszkodzeniem produktu.
OSTRZEZENIE: Nie nalezy otwiera¢ ani nie demontowac¢ silnika ani sterownika, gdy do urzadzenia jest podtaczone
zasilanie. Moze to spowodowac Smiertelne obrazenia w wyniku porazenia prgdem. Jesli konieczne jest otwarcie silnika,
po odfgczeniu od zasilania odczekaj co najmniej 5 minut.

Uwagi dotyczace prawidtowej instalacji:

e Uzywaj zabezpieczen w instalacji elektrycznej.

e Przed uruchomieniem ukfadu sprawdz stan przewodéw. Upewnij sie, ze nie ma zwar¢.

o Nalezy uzywac kabli spetniajgcych wymagania dotyczacych napiecia, pradu, obcigzenia i izolacji.

o Uzywaj tylko wysokiej jakosci twardego drutu lub miedzianego przewodu linkowego z koricdwka tulejkowa.

e Uzywaj przewoddw ekranowanych.

e Upewnij sie, ze specyfikacja z tabliczki znamionowej silnika jest zgodna z napieciem zasilania. Uzywaj kabli
przystosowanych do pracy z zadanym pradem.

Silniki krokowe stosowane w szeregu wymiennikow ciepta VTS (Rysunek 7) sg podtaczane i zasilane ze sterownika
odpowiedzialnego za podstawowe parametry pracy. Sam silnik jest wyposazony w koncéwke typu meskiego, ktorej
charakterystyke opisano ponizej na Rysunku 8.
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Rysunek 8 Przewdd potqczeniowy z dedykowanym zaciskiem

Ze wzgledu na dtugosc kabli silnikowych dodatkowo dostarczane sg przedtuzacze taczace

—

PE

silnik ze sterownikiem.

Przedtuzacz wyposazony jest w 4-pinowe tuleje tgczace pasujgce do zaciskow silnikéw (Rys. 11).

Dtugosci przewoddw rdznig sie w zaleznosci od wielkosci obrotowego wymiennika ciepta. Ponizszy rysunek

przedstawia potaczenie kablowe z opisem.
\1‘ = "U" - Brazowy
(2} = "V" - Czarny

w=s

65mm=—

(3) = "W" - Niebieski

(4) = "PE" - Zéity/zielony

o

Rysunek 9 Przewdd przedtuzajgcy

Do obstugi silnikdw krokowych stuzy dedykowany sterownik potgczony z silnikiem wyzej
wymienionymi kablami. Rysunek 14 przedstawia opis gniazda kontrolera. Przewody silnika
nalezy podtgczy¢ zgodnie z ponizszymi rysunkami - zacznij od otwarcia obudowy sterownika
poprzez jej odkrecenie.

A

OSTRZEZENIE! Po odfaczeniu napiecia sieciowego nalezy odczekaé co najmniej
3 minuty przed otwarciem obudowy sterownika. Przed otwarciem nalezy upewnic
sie, ze napiecie zasilania jest odfgczone.

Rysunek 10 Otwieranie
sterownika po odkreceniu
Srub



Dla utatwienia procesu okablowania mozliwe jest catkowite zdjecie ostony
poprzez odczepienie jej od sterownika. Zapewni to tatwy dostep do gniazd
celem okablowania. Uchwyty na zawiasach umozliwiajg wypiecie drzwi
przez lekkie pociagniecie (Rysunek 11). Ponadto drzwi ostonowe mozna

otworzy¢ pod katem okoto 135 °.

Obwody elektroniczne sterownika zabezpieczone
plastikowg ostong (Rysunek 12) — jej demontaz przez niewykwalifikowany
personel jest zabroniony. Pokrywe te mozina otworzy¢ tylko w celu
wykonania specjalistycznych napraw serwisowych.
samodzielnych préb naprawy. Gwarancja producenta pozostaje wazna,

dopdki na pokrywie nie ma sladéw otwarcia.

sg dodatkowg

Nie podejmuj

Sterownik wyposazony jest w zaciski sprezynowe przyspieszajgce montaz. Zacisk
sprezynowy umozliwia tatwe wiozenie przewodu w zadane gniazdo poprzez wcisniecie go
do $rodka - bez uzycia narzedzi. Jest kompatybilny z kablami / przewodami wielozytowymi
z dodatkowymi tulejkami / korncéwkami. Maksymalne i minimalne wymiary przewodéw
podano w Tabeli 5. Koncéwki drutu lub koncéwki tulejkowe muszg mieé diugosé 8-10 mm.
Aby odtaczy¢ przewdd - ostroznie wecisnij zacisk Srubokretem.
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Rysunek 14 Sterownik silnika krokowego - gniazda okablowania

Rysunek 13 Ztgcza sprezynowe
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Opis
Przycisk Test
4-polowy przetgcznik DIP
LED

Wyswietlacz 3x7 segmentdéw — zaleznie od wersji
Ztacze RJ12 Modbus (2 x RJ12)

Ztacza sterowania i sygnatowe analogowe / cyfrowe — zaleznie od wersji

Zfacza zasilania (L, N, PE)

W N| o | S  WIN|F

Ztacza podtaczeniowe silnika krokowego (U, V, W, PE)

Tabela 4 Opis gniazd kontrolera

3.2.1 Zasilanie gtowne i okablowanie silnika krokowego

Napiecie zasilania sterownika wynosi 230V AC; +/- 10%. Kabel zasilacza nalezy podtgczyé do zaciskow oznaczonych
literami ,,L”, ,N” i ,PE” (Kable nalezy wprowadza¢ przez dedykowane przepusty / dtawiki kablowe. Po wykonaniu
okablowania nalezy pamieta¢ o ponownym dokreceniu dtawikéw kablowych i unikaniu ciggniecia lub skrecania
przewoddw.

Silnik krokowy jest montowany za pomocg zintegrowanego kabla i podtaczany do sterownika za pomoca
dedykowanego przedtuzacza. Oba zakorczone sg 4-pinowymi ztgczami umozliwiajgcymi szybkie podtaczenie.
Blokujaca zapadka zaciskow zapewnia pewny montaz obu przewodow. Nie nalezy skracac kabli.
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Rysunek 15 Podfgczenie zasilania
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Rysunek 16 Podtgczenie silnika krokowego
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Rysunek 17 Schemat sterownika
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3.2.2 Wymagania dotyczgce przewoddéw

Przed wykonaniem instalacji upewnij sie, ze wybrana konfiguracja spetnia nastepujgce wymagania:

Wszystkie kable i przewody musza by¢ zgodne z lokalnymi i krajowymi przepisami.

Wymiary kabli dla ztgczy PG9 powinny miescié sie w przedziale 3-8 mm
Kable spetniajg wymagania wymiarowe podane w Tabeli 5.

Zalecane sg przewody miedziane.
Przewdd Modbus powinien byé 6-zytowy, nieekranowany, 30 AWG / 0,066 mm? lub podobny.

Przewody sterownicze Min;:::‘l::z dpr:izkeakréj Mak:\::e::r;\;:irkzaekréj Przekrdj przewodu

Przewdd jednozytowy 0.08 mm? 1.5 mm? 3-8 mm

Przewdd wielozytowy 0.14 mm? 1.0 mm? 3-8 mm
Przewody zasilajace

Przewdd jednozytowy 0.2 mm? 4.0 mm? 3-8 mm

Przew6d wielozytowy 0.2 mm? 2.5 mm? 3-8 mm

Tabela 5 Wymagania dotyczqgce przekrojow kabli i zyt

3.3 Elementy sterownika
3.3.1 Przycisk Test

Sterownik jest wyposazony w funkcje testowg aktywowang wbudowanym przyciskiem. Przycisk testowy znajduje sie
wewnatrz sterownika w prawym gérnym rogu i nalezy go uzywac przy otwartym napedzie. Przycisk testowy ma rézne
funkcje, w zaleznosci od tego, jak dtugo jest wcisniety:

1. Krétkie nacis$niecie <1 sek .: naped przejdzie w tryb testowy i pozostanie w trybie testowym do ponownego
nacisniecia przycisku. Koto zacznie sie obraca¢ w sekwencji od 0 do 100 obr./min. zgodnie z wybranym czasem
rozpedzania i pozostanie przy 100 obr./min. Ponowne naci$niecie przycisku spowoduje wyjscie napedu z trybu
testowego i zatrzymanie kota wymiennika zgodnie z wybranym czasem zatrzymania.

2. Nacisniecie i przytrzymanie przycisku spowoduje przejscie napedu do trybu testowego, w ktérym pozostanie on do
momentu zwolnienia przycisku. Wysterowanie kota zmieni sie na 100 obr./min. zgodnie z wybranym czasem
rozpedzania.

Nalezy pamietaé, ze po nacisnieciu przycisku testowego na dtuzej niz 20 sekund moze zosta¢ uruchomiona funkcja
kalibracji wewnetrznej ostony kota wymiennika.

Przycisk Test dziata rowniez, gdy sterowanie Modbus jest aktywne.

3.3.2 Przetacznik DIP

Sterownik wyposazony jest w 4 przetgczniki DIP do ustawiania wielkosci silnika krokowego (patrz Tabela 6)
i maksymalnej predkosci silnika (patrz Tabela 7).

ON
RO [niutsln
OFF | ,

1234

BR1034A06a

Rysunek 18 Przetgcznik DIP
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producenta dla optymalnej pracy i nie nalezy ich zmieniac.
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Uwaga - ustawienia wielkosci silnika i predkosci urzadzenia dostarczanego z centralg VTS sg przygotowane przez

DIP1 DIP2
Silnik krokowy = 2Nm Wytaczony Wytaczony
Silnik krokowy = 4Nm Zatgczony Wytaczony
Silnik krokowy = 8Nm Wytaczony Zatgczony

Tabela 6 Ustawienia wielkosci silnika krokowego

DIP3 DIP4
Maksymalne obroty = 250 Wytaczony Wytaczony
Maksymalne obroty = 200 Zatgczony Wytaczony
Maksymalne obroty = 170 Wytaczony Zatgczony
Maksymalne obroty = 150 Zataczony Zataczony

Tabela 7 Ustawienia maksymalnych obrotow

3.3.3 Wskaznik LED

Sterownik wyposazony jest we wskaznik LED - patrz Rysunek 19. Dioda LED jest widoczna zaréwno przy otwartej

jak i zamknietej pokrywie.

BR1034A10a

Rysunek 19 Wskaznik LED

Stany wskaznika przedstawiono w Tabeli 8 ponizej. Uwaga: miganie oznacza, ze dioda jest wytgczona na 100 ms
wigczona przez min. 100 ms (ms = milisekundy).

LED

Status

Wytaczona

Brak napiecia

Zataczona - zielona

Napiecie jest obecne

Migajaca — zielona

Poprawna komunikacja Modbus

Zataczona — czerwona

Rotor zatrzymany ze wzgledu na alarm krytyczny

Migajgca — czerwona

Praca ze zredukowang mocg

Zatgczona — pomaranczowa

Aktywna funkcja testowania

Migajgca — pomaraniczowa

Aktywna funkcja czyszczenia

Tabela 8 Stany wskaznikéw LED
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3.3.4 Wyswietlacz

Wyswietlacz jest widoczny zardwno przy otwartej jak i przy zamknietej pokrywie. Pokazuje on aktualny stan napedu,
silnika krokowego i kota wymiennika.

Kod Opis

Aktualna predkosc silnika krokowego jest wyswietlana, gdy silnik krokowy pracuje
i nie wprowadzono srednicy kota wymiennika lub kota pasowego za posrednictwem
| | odpowiednich rejestréw Modbus.

| — Aktualna predkosc¢ kota wymiennika jest wyswietlana, gdy silnik krokowy pracuje,
l a srednica kofa i kofa pasowego zostata wprowadzona za posrednictwem

| | odpowiednich rejestréw Modbus. Wyswietlacz przetgcza pomiedzy momentem

obrotowym i predkoscia z 2-sekundowymi przerwami.

Aktualny moment obrotowy (Nm). Wyswietlacz przetgcza pomiedzy momentem

I CI obrotowym a predkoscig z 2-sekundowymi przerwami miedzy przetgczeniami.

Kody bteddw - zobacz znaczenie poszczegdlnych kodéw btedéw w Tabeli 10.

Zmniejszona wydajnosé pracy z powodu przecigzenia pragdowego, przegrzania lub
innej awarii lub przecigzenia. Odczytaj biezacy btad / alarm przez Modbus - Tabela 13.

Funkcja oczyszczania jest aktywna.

I_ Funkcja testu jest aktywna.

Funkcja Hold jest aktywna.

_I Silnik krokowy jest w trybie ,,STOP”.

Tabela 9 Stany wyswietlacza

Sterownik posiada wbudowany monitor alarmdw, ktéry nadzoruje optymalng bezawaryjng prace i wyzwala alarm
w przypadku wystgpienia problemoéow z dziataniem lub wydajnoscig. Alarmy sg alarmami ,krytycznymi” lub
,hiekrytycznymi”. Alarmy ,krytyczne” zatrzymuja silnik krokowy. Alarmy , niekrytyczne” obnizajg wydajnos¢ silnika
krokowego. Wbudowany monitor alarmowy zatrzymuje urzadzenie. Jesli sytuacja alarmowa minie, alarm jest
automatycznie kasowany i sterownik jest restartowany. W przypadku przekroczenia maksymalnej liczby ponownych
uruchomien (5 razy / 60 min) nalezy zresetowac alarm. Alarm mozna zresetowac za pomoca polecenia Modbus. Alarm
jest resetowany automatycznie, jesli odtgczenie zasilania trwa dtuzej niz 60 sekund. Na wyswietlaczu pojawia sie kod
alarmu / usterki. Alarmy mozna réwniez odczytac przez Modbus - Tabela 13.
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Kod btedu Opis alarmu Priorytet
EO1 Alarm z zabezpieczenia kota wymiennika Krytyczny
EO2 Za wysokie napiecie zasilania Krytyczny
EO3 Za niskie napiecie zasilania Krytyczny
E04 Krytyczny wzrost mocy dostarczonej do silnika, wynikajacy np. ze Krytyczny

zwarcia
EO5 Za wysoka temperatura wewnatrz sterownika(>95°C) Niekrytyczny
EO6 Zablokowany motor Krytyczny
EO7 Brak komunikacji Modbus przez ponad 10 sekund Krytyczny
EO8 Btad fazy zasilania silnika krokowego (U, V, W) Krytyczny
EO9 Wewnetrzny btad hardware Krytyczny

Tabela 10 Kody btedow

3.4 Sterowanie Modbus i 0-10V

Sterownik wymiennika obrotowego moze by¢ sterowany przez Modbus RTU, zgodnie z protokotem Modbus
lub poprzez analogowy sygnat wejsciowy 0-10 V. Urzadzenie jest fabrycznie ustawione na sterowanie 0-10 V -
po wykryciu sygnatu startu lub wartosci zadanej predkosci przez Modbus, automatycznie przetaczy sie czasowo
na sterowanie przez Modbus RTU (sygnat, 0-10 V” jest wtedy ignorowany). Funkcja jest automatycznie resetowana po
ponownym uruchomieniu urzadzenia.

3.4.1 Sterowanie Modbus

Modbus mozna podtgczy¢ do sterownika za pomocg dwdch ztgczy RJ12 (ztgcza ,A” i, B” sg wewnetrznie potgczone
rownolegle — nie ma znaczenia, ktére ztgcze jest uzywane) lub przez zaciski sprezynowe w listwie zaciskowej.
W przypadku ztgczy RJ12 zalecamy uzycie kabla telekomunikacyjnego, 6-zytowego, nieekranowanego, 30 AWG / 0,066
mm? (kabel ptaski / telekomunikacyjny) lub okragtego kabla komunikacyjnego (takiego jak skretka dwuzytowa)
do zaciskdw sprezynowych.

MODBUS EIA-485
A B

e .

|
[
BR1034A02a

Rysunek 20 Ztqcza RJ12 Modbus
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Rysunek 21 Ztgcza sprezynowe Modbus

Po 10 sekundach bez otrzymania poprawnego zgdania magistrali Modbus z domysinymi parametrami, sterownik
spréobuje wykry¢ zgdanie Modbus z parametrami alternatywnymi (patrz Tabela 15 - alternatywne parametry
komunikacji).

Domysine wartosci parametréw odpowiedzialnych za komunikacje sterownika z centralg sg niezmienne - zmianie
ulegajg jedynie parametry okreslane jako alternatywne.

Uwaga - ustawienia urzadzenia dostarczanego z centralg VTS s3g przygotowane przez producenta dla optymalnej pracy
i powinny by¢ zmieniane tylko w uzasadnionych przypadkach.

Kod funkgji Opis
1 Odczyt Coil Status
2 Odczyt Input Status
3 Odczyt Holding Registers
4 Odczyt Input Registers
5 Wymuszenie Single Coil
6
8

Ustawienie Single Registers
Diagnostyka. Podfunkcja dla 00 — zwrot danych zapytania
15 Wymuszenie Multiple Coils

16 Ustawienie Multiple Registers
Tabela 11 Dostepne funkcje
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Adres Funkcja Zakres Stan aktywacji
0 Silnik zatgczony/wytaczony 0-1 1 = Zatgczony
1 Reset alarmow 0-1 1 = Reset
3 Kierunek obrotéw 0-1 1 = Przeciwnie wzgledem zegara
7 Tryb sterowania 0-1 0 = Modbus, 1 =0-10V
8 Uzyj altern. param. kom. 0-1 1 = Alternatywne
9 Autowykrywanie komunik. 0-1 1 = Aktywne
10 Analogowy sygnat startu 0-1 1 = Aktywne
11 Autowykrywanie trybu ster. 0-1 1 = Aktywne
12 Deaktywacja wew. zabezp. 0-1 1 = Nieaktywne
13 Aktywacja zew. zabezp. 0-1 1 = Aktywne
14 Rozdzielczo$é predkosci 0-1 0= Rozdz.ielczo,s"c' =0.1RPM
1= Rozdzielczos¢ = 0.01 RPM
15 Wspdtczynnik K Modbus 0-1 1 = Wsp6t. K nieuzyw. dla Modbus
16 Aktywny autozapis UDF 0-1 1 = automatyczny zapis UDF
Tabela 12 Dostepne Coil Status
Adres Funkcja Zakres Stan aktywacji
0 Alarm zabezpieczenia 0-1 1=Alarm
1 Alarm niskiego napiecia 0-1 1=Alarm
2 Alarm wysokiego napiecia 0-1 1=Alarm
3 I HI Alarm 0-1 1=Alarm
4 Wysoka temperatura 0-1 1 = Ostrzezenie
8 Sygnat ochrony rotora 0-1 1 ="Puls
9 Przecigzenie / Limit pradu 0-1 1 = Ostrzezenie
10 Wewnetrzny Stop 0-1 1 = Alarm (Stop)
11 Rotor zablokowany 0-1 1=Alarm
12 Btagd EEPROM 0-1 1 = Ostrzezenie
13 Btad komunikacji MOC 0-1 1=Alarm
14 Bfad fazy silnika 0-1 1=Alarm
15 Falowanie 0-1 1 = Ostrzezenie
16 Wejscie cyfrowe 1 0-1 1=Hl
17 Wejscie cyfrowe 2 0-1 1=HI
18 Przecigzenie zrédta 24V 0-1 1 = Przecigzenie
19 MOC bootloader 0-1 1=Alarm
20 Wejscie cyfrowe 3 0-1 1=HI
21 Wejscie cyfrowe 4 0-1 1=HI
22 Btagd komunikacji IOM 0-1 1 = Ostrzezenie
23 Obroty OK 0-1 1=0K
24 Aktywna funkcja test 0-1 1 = Aktywne
25 Aktywna funkcja czyszczenia 0-1 1 = Aktywne
26 Btedna konfiguracja I/O 0-1 1 = Ostrzezenie

Tabela 13 Dostepne Input Status
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Adres Funkcja Zakres Rozdzielczos¢ Jednostka
0 Typ DHX 0-14 1 -
1 Wersja AOC SW 0-? 0.01 -
2 PrcOut 0 - 10000 0.01 %
3 Temperatura wewnetrzna -5000 - 15000 0.01 oC
4 Predkos¢ wyjsciowa silnika 0-40000 0.01 RPM
5 V wejsciowe 0-300 1 Vv
6 | wyjsciowy (RMS) 0-10000 1 mA
7 Moc wyjsciowa 0-1000 1 w
8 ExternSet 0-10000 1 mV
9 Dni pracy 0-9999 1 Day
10 Minuty pracy 0-1439 1 Min.
11 Falowanie | 0-10000 1 mA
12 Falowanie V 0-100 1 \Y
13 Wariant konfiguracji AA-77 2 znaki ASCII
14 Wersja konfiguracji 100 - 32000 0.01 -
15 Wersja MOC SW 0-? 0.01 -
16 Predkos$¢ wyjsciowa rotora 0-40000 0.01 RPM
17 Moment 0-1500 0.01 Nm
17 Wariant SW - - -
18 AOC Boot SW 0-? 0.01 -
19 MOC Boot SW 0-? 0.01 -
20 Wariant konf. silnika 0- 65535 1 -
21 Wersja konf. silnika 0-65535 0.01 -
22 Wariant konf. rotora 0- 65535 1 -
23 Wersja konf. rotora 0-65535 0.01 -
24 Wariant danych uzyt. 0-65535 1 -
25 Wersja danych uzytk. 0-65535 0.01 -
26 Wersja IOM SW 0-? 0.01 -
27 Napiecie szczyt. szyny DC 0-400 1 \
28 Napiecie szczyt. silnika 0-400 1 Vv
29 ExternSet2 (IOM) 0-10000 1 mV

Tabela 14 Dostepne Input Registers
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Adres Funkcja Zakres Rozdzielczos¢ Jednostka
0 Setpoint / PrcSet 0-10000 0.01 %
1 Min. predkos¢ silnika 100 - Max. 0.01 RPM
2 Maks. predkos¢ silnika Min. - 40000 0.01 RPM
3 Poczatkowy prad wyjsciowy silnika (Boost) 0-7 1 mA (RMS)
4 Czas startu (Boost) 0-? 1 Sec.
8 Moment Prc Holding 0-1000 0.1 % of max
9 Czas narastania rampy 15-300 1 Sec.
10 Czas opadania rampy 15-300 Sec.

0 (Auto)
11 SwitchMode 1 8 kHz
2 10 kHz
12 Typ DHX 0-? 1 -
13 Alternatyw. Modbus ID 1-247 1 -
0 9600 bps
1 19200 bps
14 Alternatyw. BaudRate 2 38400 bps
3 57600 bps
4 115200 bps
0 None -
15 Alternatyw. parzystos¢ 1 Odd -
2 Even =
0 INVALID -
16 Alternatyw. bity stopu 1 1 -
2 2 -
17 Numer powtdrzen -1-100 1 -
18 Modbus Timeout 0-240 1 Sec.
19 Srednica kota pasowego 0-1000 1 mm.
20 Srednica kota rotora 0 - 10000 1 mm.
21 Pulsy na obrot 0-10 1 -
22 Wspotczynnik K 0-10000 - -
0 Wytaczone -
1 Start/stop -
2 AlarmReset -
3 Wykr. kier. obr. -
23 DigIn1 konfiguracja 4 Funkcja test -
5 Sygat zew. i
ochrony rotora
6 Zezwolenie zew. i

ochrony rotora
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0 Wytaczone -
1 Start/stop -
2 AlarmReset -
3 Wykr. kier. obr. -
24 DigIn2 konfiguracja 4 Funkcja test -
5 Sygat zew. i
ochrony rotora
6 Zezwolenie zew. i
ochrony rotora
24 DigOut konfiguracja 0 Wytaczone -

Tabela 15 Dostepne Holding Registers

3.4.2 Sterowanie 0-10V

Sterownik regeneratora jest fabrycznie skonfigurowany do sterowania 0-10 V, ktére jest automatycznie
dezaktywowane po odebraniu sygnatu przez protokdt Modbus, nie ma wiec potrzeby dodatkowej konfiguracji przy
wyborze sterowania analogowego.

Silnik uruchamia sie, gdy sygnat sterujgcy przekracza 1,1V i zatrzymuje sie, gdy sygnat sterujacy jest mniejszy niz 0,6V.
Silnik pracuje z maksymalng predkoscig (predefiniowang przez producenta dla optymalnej pracy), gdy wystepuje
sygnat sterujgcy powyzej 9,5 V.

- GND e ]| 1: GND
+0-10V " 2 0-10V
J| 3 A

4B

5: GND
6: +12V
7.013

8 RL_NC
J| % RL_C
J| 10: RL_NO
J| 11: GND
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14:DI
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Rysunek 22 Ztgcza sprezynowe 0-10 V wykorzystane z uzyciem wewnetrznego sygnatu 12V

3.5 Przystosowanie nowego sterownika RRG Ol (SPR) do pracy z AHU VTS

Aby przystosowac fabrycznie nowy sterownik RRG (zamdwiony jako czes¢ zamienng) do pracy z automatyka central
VTS, nalezy kolejno:

e podtaczyc sie do sterownika RRG za pomocg konwertera USB-RS485 i PC z oprogramowaniem umozliwiajgcym
odczyt i zapis rejestrow urzadzen slave magistrali Modbus (np. Modbus Poll) — domysine parametry
komunikacyjne nowego sterownika sg nastepujgce: adres 79, baudrate 38400, brak sprawdzania parzystosci,
2 bity stopu

e ustawi¢ rejestry typu Holding Registers o numerach 13-16 zgodnie z docelowymi parametrami komunikacji
sterownika uPC3: adres 4, baudrate 9600, brak sprawdzania parzystosci, 1 bit stopu — patrz Tabela 15
(odpowiednie rejestry zostaty oznaczone w tabeli kolorem niebieskim)

Dostep do rejestrow ustawien sterownika wymiennika obrotowego odbywa sie bez uzycia hasta. Nie jest ono takze
wymagane do zapisu ustawien po ich zmianie.

Aby umozliwi¢ wspétprace uPC3 — RRG Ol, typ silnika RRG wybrany na ekranie konfiguracyjnym 103 sterownika uPC3
musi by¢ ustawiony na Ol.
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