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PFfed instalaci, GdrZbou a provozem motord rot
o dokumentaci. V kiohnpadké upoehybnaestdi ni podporu V
kvalifikovany technik / technik.
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t h“ahwH 9f S1 iWReQ1hyy IMdSXGoNYy popsané v nasl ed

pfipojovat, instalovat, opravovat a upravoyveé

Ukonl nevykonate, miUZe to véstkyke psmudeimném

mont azi nebo posSkozsemiytpmpoaowltd@é.nal potmalcd c e |

zkratld a se spravnym uzemnénim. Postupujte p
! whtMNeNMYevirejte anikdhnesozebkrepifézentopfipojeno
smrtelné zranéni zplGsobené elektrickym proudem. Po
odpojeni od napajeni.

t h“b#azx¥d Yzaji St éni Ffadného uzeombhtamiu & odhmmoamy mby at
odpovédny wuzivat el a instal ator. VTS neodpovida za
obvody nebo jinymi poruchami

Pfed instalaci a provozem motop&s3rmsadu piercdti asléa cpif e
schémat pfFipojeni.
H® thtL{ twh5!'Y¢! | ¢9/1bL/Y# {to/lL
Rot ac¢ni vyméni ky tepla mohou byt vybaveny tF emi r

potfebadm a elektrickym pozadavkim nasSich zakaznikd
mot or 0 vys kryottuajéinciicchif ay®@&aéSRA.i ci c h

TabulkalY NB 1 2 9S Y202NE LR JZONDIYS @ nil RS {C I w¢ NRGIF S
Krout i ctivyrkg 2,0 Nm-55W| 4,0 Nm-110 W| 8,0 Nm-260 W
Hmotnost = 2,4 = 3,5 = 5,0
Rozmeéry 85 x 85 x 67 85 x 85 x 97 85x 85 x 156
Prdmér htid 12 mm 12 mm 12 mm
Tabul ka 2 pfFfedstavuje konfiguraci motord ve vztahu

Tabulka25 2 8 (1 dzZLly S {2y FA3dzNF OS Y2 2 NHz

Motor Velikost AHU
2 Nm-55W VVS024v/VS055
4 Nm-110 W VVS075/VS300
8 Nm-260 W VVS156vVS300

t 2T VIHGE YAA GKNIT dz2$5S LINI @ poviinésiinzy T2 NyWwRAAYGENWO § S1 ¥ 8 A &
yS62 TYSye 12yFAIdNI OSs ySO 2a2dz yI ONOSyes (isdOKYSO
2RRSt SYNY +¢{ o
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speci f ik
mot or

NiZe uvedené tabulky pfedstavuji technickée
Cislo je jedinecny kod identifikujici vhodny

Tabulka3¢ SOKY A O 1084 IRRGX BAY 6 OK yI &l @Sy N Y22 Ndzp
t26A0é Y2YSyl 2,0 Nm 4,0 Nm 8,0 Nm
06 2 S RG/M DIN2 7-1-00050082 7-1-00020083 7-1-00050084
PH 1 1 1
bl LISGN w86 208-240 208-240 208-240
R/]I' WSUN  INBL2 3 x 06200V 3 x 06200V 3 x 06200V
oit 61 @ 0-400 0-400 0-400
Frekvence [Hz] 50 50 50
HP 0,08 0,15 0,36
Ve | 4250 ot/ min) 55 W 110 W 260 W
Hmotnost = 2,4 kg = 3,5 ko = 5,0 kg
KNE[PN 54 54 54
t N2P@21T yN G SLA 40 ° C az? 40 ° C a? 40 ° C a?
{1t Repdta ON 40 ° C az? 40 ° C az 40 ° C az?
w2l YSNE 85 x 85 x 67 85 x 85 x 97 85 x 85 x 156
t NAYSNI KnjNRS 12 mm 12 mm 12 mm

4p 61 ovy TN-c| 4pb6l ovy TN-c| 4pb6l ovy TN-c
Konektor ’ LOKy i i LOKy i ’ LOKy i
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3. INSTALACE

odm az2yidt O I Ayadltl oS
Nasl edujici ilustrace a pokyny pfedstavuji spravneé
tepl a. Mot ory | sofui puorjCeenniy Kkk ppleavSntéimuv ypmé ni k u . Remen

otekavané rychlosti, O0éinnosti a vykonu motor0. Spr
produkt u. Kol a Femenice musi byt pevné pfipevnéna Kk

Neméinte konfigurace motoru. Ridte se spravné v
pfirucky (viz tabulka 2). Zména nastaveni | e
nespravného pfipojeni k pouzdpaosd kvoyzneénnii kmo t oN

~

elektrickym proudem v disl edku nespravného pf¥

Varovani: Nespravna mechanickéa instalace motoru mi?Zz

0zb ymosdeesl t lla vkor voaknoi \

Nasledujici obrazky pfedstavuji zpl
ntdaze a mize se 1i§

s
motoru ma& svUlij vliastni zplsob mo A 7

54t SOAGS LRIyYyLYl&Y

f Krokovy smothboyrt npue v n & ppofnmapaeidd amrééntvdd k uamot or u.
T Krokovy motor musi byt uzemnén.

f Nepouzivejte jiné kabely nebo konektory nez ty, k
T Neménte velikost kola Ffemenice. Byly vypoclteny a
pozadovanému vykonu rotac¢niho vyméniku tepl a.

T Umi ®t ®tvl adac¢ spravné, aby nedosSlo k pfehféati. V)
T Zkontrolujte elektrickou konfiguraci na typoveém



| ——segmented Belt

~—Motor Holder
\7-2Nm Stepper Motor

\\\\\—M5x20bon

Y2yit OS I NR120OSK2 Y2(2NHz ub

__——Segmented Belt

—Motor Holder

—4Nm and 8Nm Stepper Motor

Tapper Lock

M5 Nt

Pulley Wheel—._
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Chcetel i provest sprdvné nastaveni, prostudujte
Apfipo]eni motoru. Instalaci a pfipojeni midze pr
GUkomé&ivykonat e, midze to vést ke smrtelnému zr an:¢

nebo posSkozeni

tlwhxt#edNYevirejte ani nerozebirejte motor ani ovl ac
nasl edek snr tzepllnséo bzernagén éen ekt ri ckym proudem. Pokud | e
po odpojeni od napéajeni.

Poznamky k spravné instalaci

T Pouzijte odpovidajici jisteéni

1 Pfred pouzitim zkontrolujte stav vodi ¢l. Ujistéte
T Pouzivejte kabely, které splnuji poZzadavky na in
T Pouzivejte pouze viaoknedwWdywnaaldidnkauit tsvr dy nebo

T PouZzi g nkabelst i n

T Ujisteéete se, Ze specifikace a§teictikmw matp@End . o Ppauvz
j sou uzplUponbaedaroudpryo

Krokové motory rmduwdigvna@riméi kWi oVeérrSi i(obr dzek 9) jsou p
odpovédny =za zakl adni provozni p ar aswoekdvmiog(. 0 bS adnzoetkn y1 O
charakteristiky jsou popsany nize na obréazku 6.

hoNITS1 & YNRYDI®| Faz ¥Na0a | SK2 (& Lidzd



A-A
T (1) brown U
|V |:D g |=j] (2) Blue v
\W g ,ié; Black w
/ _
/ AL L1 @ Yelow —— PE
Cable YGZF
° \ Ay
4 x Led 200 °C 20AWG \ \_ Tyco: 350779-4 UL: E28476
Style; 1332 \ Terminal 350536
UL: E482835 \ ermina
'\.\\
— Shrink flex: Style SBRS UL:E203950
hoNI TSl wmn tnAill2e22d ON (0SSt a @eKNIT Syey (S
Vzhl edem k délce kabel 0 motoru jsou dodatecé¢né dodav
Prodluzovaci kabel je vybavewoieki motovymi obodelkkond
Dél ky kabel d se | i8i v zavislosti na velikosti rot a
spradavnym popisem zapojeni

@j ="U" - Brown

P LY

(2) ="V"-Blue

(3) ="W" - Black

@:: = "PE" - Yellow/Green

Krokové motory jsouuo\Vleaddmy oprd @adtaiced n

vySe uvedenymi kabely. Obréazek 13 pfed

byt pfipojeny podle néasledujicich obra

Hvézdu oteviete kryt regul d&toru odSrou
VAROVANI! Po odpojeni hlavniho nap¢
kryt regul &t oru. Pfed otevienim se

Pro usnadnéni procesle!l maape@j enoiut

od ovladace Poskytne snadny pf¥

dr Zd4ky umozZznuji odejmout dverfe

kryci dvefre oteviit pii pitibliz

B5mm|j-=—

‘!EA < [ =500....5000mm ———»
iﬂ | Y
ol




Elektronické obvody fidici jednot
plastovym kr ydtem z(akhirzédmek olds)t r a i |

personalem. Tento kryt | ze otevrfi
specializovanych servi smiédh zapma\j—__
sami. Zaruka vywvobpdié ppaRowdecopleat r

Ridici jednotka jkenekiogybraw emyac plrejizdinoivys
konektoru moZznuj e snadné Jdboaeghodsédbtoudaat
neni tfifeba Zadnych nastrojld. Je kompat
objimkami / koncovymi objimkami. Maxir/
pfirucdce na konci Kéhoecasti CGkapbboke

byt mé@i meh. Pr o odpaotjremd ddtriagkunéte Sro
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hoNI T ST wmc ylI RA & I ONPf 22008 ka2t 222l 2 Nz

Tabulkadt 2 LA & &f 2G4 njl RASS

Poz Popis

1 Testovaci tlacitko
2 4po6l ovy pirepinac¢ DI P
3 LED
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4 3 X 7segme+vt ozvayv idsilsopsiteij na ver zi

5 Konektor Modbus RJ12 (2 x RJ12)

6 Ridici seorkgdi dn®dl,niv zavisl ost. na

7 Napajeci svorky (L, N, PE)

8 PFi poj ovparcoi ksrvookrokwy mot or (U, V,
0PHDPM %I LI22SYN Kfl OyNK2 yFELISGIN I I NR12OSK2 Y22
Napajeni regul d410%u KabeBOn&p&AjiCenitr/ by mél byt pfipo
,PE*“ (viz obrazek 17). ¥KhbakenbykmbkeVob¢etvekbpgadhyp
kabel aZe nezapomefite znovu utahnout kabelové prucho

Krokovy motor je smontovan s integrovanym kabelem a
kabelu. Oba jsou zakonc¢eny Cctyfpol ovymi konektory u
zajisti pevnou instalaci obou kabel d. Nezkracujte k

ﬂ OC;E OTESTRUN 5
1234 5
EEH |®

MODBUS EIA-485
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Motor

uQ U

vV @ Y%

w Q@ W
PEQ PE (L)

1: GND
0-10V IN . 0-10V

: iiAIl
MODBUS IN{
: !‘BII
DIG. IN3< t+H12V

:DI3

:RL.INC

'RL.C
10: RL.NO
11: GND

DIG.INZ{ 12 DI
13: GND

DIG.IN1
{ 14: DI

Al

2
3
4
5: GND
6
7
8
9

DIG.RELAY QUT <

L1
230VAC
N

PE
PE

@PE

RJ12 Modbus Slave ‘

RJ12 Modbus Slave ‘
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Pfed provedenim i nst advaecrei ssep lufju st &yt &y, k e2deu jviacsie nas't
T VSechny kabely a vodi e musi odpovidat mistnim a
1 Rozméry kabel d pro koomsahki8Banmy PG9 by mély byt v
! Kael'y spluji pauvedaewnmkly vna aprul fceez 6 .

f Doporucdujeme médéneée dr &ty
1 Kabel Modbus midze byt nestinény 6 vodi ¢l, 30 AWC
Tabulka5t 2 OF Rl g1 & yI NRBT YSNE (Il 0Sft&4 | O2RAG6A4
] L aAyYAYLEYN Nal EAYLHEYN N .
h @t + RabeN 52 RAG6 S 92 RAG6 S PR Y Kabelu
P e v katgely 0,08 mm?2 1,5 mm2 3-8 mm
Vi c e kabélyo v é 0,14 mm?2 1,0 mm2 3-8 mm
bl L}t 25ON 1 06S¢t @
P e v katgely 0,2 mm2 4,0 mm2 3-8 mm
Vi c e kabd#lyo v é 0,2 mm2 2,5 mm2 3-8 mm

odo t NIl & 20ttt RIFIONK2 LI ySftdz

oPodm ¢Sad20FON GfF6ENGT 2

Regul &t ey baven testovaci funkci ve formé& vestavénéh

méni e v pravém hornim rohu a musi bigtkovimadéaanné D

zavishodobé stiknuti

1. Kradatké stisknuti <1sec .: Méni ¢ pfejde do zkuSeb

tlacitko znovu stisknuto.
Rotor se zacdne ot acet v pofadihnadbéhd dozfigdaome / min

pfri 100 ot / min. Druhé stisknuti tlac¢itka zplsobi,
dobéhu.

2. Stisknutim a pfidrzenim tlacitka pfejde pohon do
S gnal pro rotor se pfepisSe na 100 ot / min podle z\
Méjte na paméti, zZze pfi stisknuti testovaciho tl aci
funkce z vnitini ochrany rotoru.

Testovaci tl aci tvkoov afnénmg Utjiez etna k éMopdibiu sa k t i

0PoPH 5ALI LINjSLINY I 6

Regul &t ey baven 4 DI P spinaci pro nastaveni velikost
motoru (viz tabulka 7).

13



ON
_||mEe
OFF[F |

1234

BR1034A06a

H

t 27T yi-¥abtaveni

5AL) LINjSLINY I 6

v el i ktoistzafniozteorriu dao deaywsiphd éopsbi pr aed o 6 k)

Y2i

201 681

pro optimalni provoz a nemélo by se ménit.
¢l odzE 1 ¢ bladl@SyN @StA1280GA | NRB120SK?2
DIP1 DIP2
YNR]2@é& Y202NJT HbY VYPNUTO VYPNUTO
YNR]2@é& Y202NJT nbyY NA VYPNUTO
YNR]2@é& Y202NJT ybyY VYPNUTO NA
¢lhodzA 1 1 yLEadl @gSyN YIFEAYLf YyNOK
DIP3 DIP4
Max. RPM = 250 VYPNUTO VYPNUTO
Max. RPM = 200 NA VYPNUTO
Max. RPM = 170 VYPNUTO NA
Max. RPM = 150 NA NA
ododo LYRAJtLUG2NI[ 95
Re g u ljedyaven LEDNn di k &tioz eaovbr . 21s bEBvfenymditebrmaéaenym Kk

14
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Stavy indiké&dtoru jsou uvedeny v tabulce 8 nize. Poz
100 ms (ms = milisekdm).
¢hodgf 1+ y {iF@gé& AYRAltG2NA [95
Sgnalizace Status
VYPNUTO Zadné napeéti
Zel ena ZAPNUTO Zatfizeni pod napétim
Blika zelené Komunikace Modbu e z z dv ad
Cervena ZAPNUTO Robr se zastc&aéi zakadki k
Blika Cervenéeé Provoz se snizenym vykol
OranZdPAUTA Testovaci funkce aktivo
Blika oranzové Funkce C¢iSténi je aktiyv
3.3.4 Displej
Displej je viditelny pfi otevieném a zavieném krytu
rotoru.
Tabulka 9 Zobrazte stavy
Ys R Popis
Aktualni otadacky krokového motoru se
| | prostfifednictvim pfisludSnych pfislusn
| | rotoru nebo Ffemenice.

Aktudalni rychlost rotoru se zohima&zu)j
|\ a Ffemenice byl zadan prostfednictvin
|_ Displej pfepina mezi tocCivym moment ¢
I_I Aktualni toc€ivy moment (Nm) Displej

e |I: pf epinacimi intervaly 2 s.

15
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Poruchowé zkd@diy eZi tost jednotlivych
| ]
[

— Snizeny vykon pfi soucCasném pfietizenrn
| OdecCt éte aktwualni por utabblkal4d. al ar m pd
jl | Funkce C¢i Sténi je aktivovéana.
= Testovaci funkce je aktivovana a krd
| RPM.

Je aktivovana funkce Hold (Hol d).

|1
-
=

_I Krokovy motor je v rezZimu ,STOP".

i

Regulm&t eest avény alarmovy monitor, ktery monitoruje
pokud jsou pozorovany provozni nebo vykonové probl é
, Kritickeée"“ alarmy zastaval ar my okmivyujmot wykon Nekaok o v
monitor zastavi zafizeni. Pokud alarmova situace po
Pokud je pifekroc¢en maxi malni pocet &arestAlrarim (I5xea arte
pomoci pfrikazu Modbus. Alarm je automaticky resetov
di spleji se zobrazi ko6d al ar mu -viztaputkalddc hy . Al ar my | z

¢kodzZ 1 mn / Kéoz2@dS {sRe

/| K& 0 2 & Popisalarmu Priorita
alarmu
EO1 Al arm z ochranného krytu rotor|"C"
EO02 Nadmérné napajeci napeéeti "C"
EO3 Nedostateéné napajeci napeéti "C"
EO04 Vykon motoru se zvys$Sil na krit|"C"
konektor nebo motor
EO05 Nadmétrenpdl ot a-DRWHXiI (B 05 ° C) ab/ a
EO06 Bl okovany motor "C"
EOQ7 Zadna platna komuni kace Modbus|"C"
EO8 Fazovd chyba na napajeni kroko|"C"
EO09 Il nterni hardwarova chyba "C"

16
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odn h@ft Rt YIQW a2Rodza | n

Ov | ardoatCa ¢ miglu blédzteorouv | 4ddat pomoci Modbus RTU, podle pr
vstupni hd0sVgn&hitiQeni je z -10Y-pobyenastcavenarpoeati
Zddané hodnoty rychlostoCasesd pMbddbusespvraabi pendal i kg
je poté ignorovan). PFi restartovani zafizeni se fu

odndm hgtt Rt YN az2R0dzi

Modbus | ze pfFipojit k ¥Fidici jednotce prosthednhneétyv
zapojeny paralelné, a proto je volitelny ktery kone
Pro konektory RJ12 doporucdujeme pro konektory pruzi
nestinény, 302 AWGlI dcy 0/66t enflmekomuni kac¢ni kabel) a Kk
kroucenymi péary).

MODBUS EIA-485
A B

e

|
[
BR1034A02a

hoN}TS1T HH Y2yS1G2NE a2Ro0dza wWWMH

.
MODBUS

hoa Wl
=

“GND” - GND

S +12V

" DI3
“RL_NC
9 RL_C
10: RL_NO
11: GND
12: DI2
13: GND
14: DI

o o o~ O

BR1034A12a

hoN}TS1 Ho Y2YyS10G2NE Y2R0dza29S LINHzZOAY 2 DS & O7
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Po 10 sekadpavcéddib edidotbuss vychozi mie garddnmbevtirajad s ik o mu n
Modbus s alternativni mi parametry (viz tabulka 16,
komuni kac¢ni parametry).
¢hodz 1 Mm Y2Ydzy A1l 6y N LI NI} YSGNE
w21 al K yI &/ Jednotka D2ZRt @1 & |Nt KNIRRWN
jednotkou

Adresa 1-247 n/a 4. dec 79dec
Pfenosova 9,6, 19,2, 38,4, 57,6, n/a 9.6 38.4

115,2 kBaud
Parita Zadny, sudy|n/a Zadny Zadny
Stop bit (y) 0,1,2 n/a 1 2
Casovy | i m|0-240 S 10 10
komunikace
Pokud m& byt zafizeni Fizeno pfes Modbus, musi byt
tabul ka 8). NiZe uvedené tabulky wukazuji dostupneé f

t 21 yi-Wabtaveni zaf ijedrtkouVentusjdeé v@iniémroawe ma ov yorpabana | n i

by byt ménéno pouze v odidvodnénych piipadech.
¢l odzf 1F MH 52aldzlyS Fdzy1 OS

Cdzy {6 yN 1535R Popis

1 Read Coil Status

2 Read Input Status

3 Read Holding Registers

4 Read Input Registers

5 Force Single Coil

6 Preset Single Registers

8 Diagnostics. Sufunction 00 Only- Return Query Data (loop back

15 Force Multiple Coils

16 Preset Multiple Registers

¢Fodz 1 Mo 52addzlyS adl g& NBIAAAGNA
Registrovat | Adresa Funkce Rozsah! { G A @Yy N aidl @ ¢ 2dt N
yIaar
0x0001 0 Motor ZAP / VYR  0:1 1=ZAF 0
0x0002 1 Resetovg O0:1 1 =Rese 0
0x0004 3 Smér o 0:1 1 = CounterClockWis 0
0x0008 7 Rezim o 01 0 = Modbus, 1 =Q0V 1
0x0009 8 Pouzijte 0:1 1 = Alt 0
comm. ng
0x0010 9| Autodetekce komunikac{ 0:1 1 = Povolit 1
0x0011 10 An al ogiogstadu 0:1 1 = Povolit 1
0x0012 11 Re Zfi imzaeuntiod ¢ 0:1 1 = Povolit 1
0x0013 12| Deaktivace nt er ni 0:1 1 = Za 0
rotoru
0x0014 13 Aktivace ex 01 1 = povoleno 0
rotoru

18



0x0015 14 RozIl i Sern O01ljo= RozliSeni = 0 1
1= RozlisSeni = 0
0x0016 15 K-faktor pro Modbus| 0:1 1 = faktor K 1
Modbus
Oxx17 17 Povolit a 0:1 1=UDE e aut oma 1
ukl ada
¢l odzf 1 mn 52aidzllyS &l g8 @& dzLidz
Registrovat | Adresa Funkce Rozsah '1T{0ABYN &l @
1x0001 0 Alarm rotoru 0:1 1 = Poplach
1x0002 1 Alarmpodp ét i 0:1 1 = Poplach
1x0003 2 AarmPr ep ét i 0:1 1 = Poplach
1x0004 3 AlarmPr o u d(zkraty 01 1 = Poplach
motoru)
1x0005 4 Vysoka tepl o010:1 1 = Varovani
1x0009 8 S i gathaanyrotoru 01 1=npuls
1x0010 9 PF et iNadproud / 0:1 1 = Varovani
1x0011 10 Abarm vnitfini|O1l 1 = Alarm (Stop)
1x0012 11 Rotor bl okovi0:1 1 = Poplach
1x0013 12 Chyba EEPROM 0:1 1 = Varovani
1x0014 13 Chyba komunikace MOC |0: 1 1 = Poplach
1x0015 14 Chyba fadze m(01 1 = Poplach
1x0016 15 VI néni 0:1 1 = Varovani
1x0017 16 Digitalni vsi0:1 1=Hl
1x0018 17 Digitalni wvsi0:1 1=Hl
1x0019 18 Ext . Pfeti zelO1l 1 = pfetizeni
1x0020 19 MOC v bootloaderu 0:1 1 = Poplach
1x0021 20 Digitéalni vsi0:1 1=Hi
1x0022 21 Digitalni wvsi0:1 1=Hl
1x0023 22 Chyba komunikace IOM 0:1 1 = Varovani
1x0024 23 ProvozOK 0:1 1=0K
1x0025 24 Testovaci fuij0:1l 1 = aktivni
1x0026 25 Cisténi akti|0:1 1 = aktivni
1x0027 26 Chyba konfigurace 10 0:1 1 = Varovani
¢lFodzt 1 mp 52a0dzllyS @addzly N NBIAAdNE
Registrovat | Adresa Funkce Rozsah w21 t A OSy NJednotka
3x0001 0x0000 Typ DHX 0-14 1 -
3x0002 0x0001 Verze SW AOC 0-? 0,01 -
3x0003 0x0002 PrcOut 0-10000 |0,01 %
3x0004 0x0003 Intern Temp -5000- 0,01 ° C
15000
3x0005 0x0004 O ac¢ky mot or (0-40000 (0,01 RPM
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3x0006 0x0005 Napapeaepiéti 0-300 1 PROTI
3x0007 0x0006 Proud (RMS) 0-10000 |1 mA
3x0008 0x0007 W k on 0-1000 1 w
3x0009 0x0008 Externi signg0-10000 |1 mV
3x0010 0x0009 Pocet dni pr gq0-9999 1 Den
3x0011 0x000A PoC et provozw t 0-1439 1 Min.
3x0012 0x000B Zvlinéni 0-10000 |1 mA
3x0013 0x000C &l néni napajl0-100 1 PROTI
3x0014 0x000D Verze konf i gyAA-ZZ 2 znaky ASCII
souboru
3x0015 0x000E Verze konf i g|100-32000|0,01 -
souboru
3x0016 0x000F Verze SW MOC 0-? 0,01 -
3x0017 0x0010 O acky rotor (0-40000 (0,01 RPM
3x0018 0x0011 Toc¢i vy momen|0-1500 0,01 Nm
3x0018 0x0012 SW varianta - - -
3x0019 0x0013 SpousStéci SWO0-? 0,01 -
3x0020 0x0014 Zavadéci SW |0-? 0,01 -
3x0021 0x0015 Konfigurace motoru 0-65535 |1 -
varianta
3x0022 0x0016 Konfigurace motoruverze |[0-65535 0,01 -
3x0023 0x0017 Konfiguracerotoru - 0-65535 |1 -
varianta
3x0024 0x0018 Konfiguracerotoru - verze |0-65535 |0,01 -
3x0025 0x0019 Uzi vat edvarienéa [0-65535 |1 -
3x0026 Ox001A Uzi vat edverded |0-65535 |0,01 -
3x0027 0x001B Verze SW IOM 0-? 0,01 -
3x0028 0x001C Na p ©tCi sbér n) |0-400 1 Vv
3x0029 0x001D Napéti (Epi)dk &0-400 1 Vv
3x0030 0x001E ExternSet2 (IOM) 0-10000 |1 mV

¢kFodz 1 mMc 52a80dzLlyS K2f RAy3I20S NBIAAGNE

Registrovat| Adresa |Funkce Rozsah (w21 f A OSy|Jednotka [¢ 2 @t NJ
4x0001 0x0000 |Setpoint / PrcSet 0-10000 |0,01 % -
4x0002 0x0001 [Mi n. Ot a ¢ k [100-Max. |0,01 RPM 100
4x0003 0x0002 [Ma x . Ot ac¢ k|Min.- 0,01 RPM 25000
40000
4x0004 0x0003 |Staitbvaci pr |0-? 1 mA (RMS) [Imax + 50%
4x0005 0x0004 [Casovy | i mi|0-? 1 S 10
4x0009 0x0008 |Prc Holding Torque |0-1000 |0,1 % zmax |0
4x0010 0x0009 [Ro zbéhova 1rl15-300 |1 S 60
4x0011 O0X000A [Do b & h Rampa 15-300 |1 S 60
4x0012 0x000B | SwitchMode 0 (Auto)
1 8 kHz
2 10 kHz X
4x0013 | 0x000C | Typ DHX 0-? 1 - 03
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4x0014 Ox000D (Al t er nat i v|1-247 1 - 3
4x0015 OXO00E |Al t e r Ryahtost v |0 9600 bps
1 19200 bps
2 38400 bps
3 57600 bps
4 115200 bps X
4x0016 ‘OxOOOF‘AIternativO Zadny -
1 Zvl astnil-
2 Dokonce - X
4x0017  |0x0010 |Al t er na biti v |0 NEPLATNY-
1 1 -
2 2 - X
4x0018 0x0011 [Po et opak]|-1-100 1 - 5
4x0019 0x0012 |Modbus-¢ e k @an i|0-240 1 S 0
komunikaci
4x0020 0x0013 ([Pr tmér F e mg0-1000 |1 mm. 0
(prGmér)
4x0021 0x0014 |Pr (O mrétoru 0-10000 |1 mm. 0
(prGmér)
4x0022 0x0015 |[Impul zy na 0-10 1 - 1
4x0023 0x0016 |K faktor 0-10000 |- - 100
4x0024 0x0017 |Konfigurace Diglnl 2 |0 Zakéazano|-
1 Zacat ek |-
2 AlarmReset - X
3 Smér ot a-
4 Testovac-
5 Ext. och|-
signal r
6 Povolit ext. -
ochrana rotoru
4x0025 | 0x0018 | Konfigurace Digin2 2 |0 Zakazano|-
1 ZacCat ek |-
2 AlarmReset -
3 Smér ot a-
4 Testovac-
5 Extoc hr an|-
signal r
6 Povolit ext. - X
ochrana rotoru
4x0025 ’0x0019 ‘Konfigurace DigOut 1 |0 Zakazano|-
o®dn ®H -WWIT SY N n
Ov Il aRdoataC nij e« yaméwyirkoby nako-aDi Yyur @&vénépse BuUuremat Dck
pfijiman protokolem Modbus, takze pfi vybéru anal og
Mot or se rozbéhne, kdyz je Fidici signal vys$§88i nezZ
pfFi maxi mal ni r yé& huyrsabcdrmpferddedpthiomalnni praci ), kd
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- GND
+0-10V

1: GND

NJ| 2: 0-10v
NyJ| 3:A
Nl 4:B
.|| 51 GND

6: +12V
7:DI3

yJ| 8 RL_NC
NJ| % RL_C
<J| 10: RL_NO
yJ| 11: GND

12: DI2
13: GND
14:DI1
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